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Wir sichern die
Bewegungen dieser Welt

Seit uber einem Jahrhundert
Spezialist fur Antriebstechnik

mayr®-Antriebstechnik gehort zu den traditionsreichsten
und gleichzeitig innovativsten deutschen Unternehmen der
Antriebstechnik. Von kleinsten Anfédngen im Jahr 1897 hat
sich das Familienunternehmen aus dem Allgau zum Welt-
marktfUhrer entwickelt. Im Stammbhaus in Mauerstetten
arbeiten heute rund 700 Mitarbeiter, weltweit zahlt das
Unternehmen rund 1200 Beschéftigte.

Uniibertroffenes Standardprogramm

mayr®-Antriebstechnik bietet groBte Variantenvielfalt an
Sicherheitskupplungen, Sicherheitsbremsen, spielfreien
Wellenausgleichskupplungenundhochwertigen Gleichstrom-
antrieben. Und auch bei kundenspezifischen Anforderungen
verfigt das Unternehmen Uber die Expertise, um maBge-
schneiderte und wirtschaftliche Lésungen zu entwickeln.
Zahlreiche renommierte Maschinenhersteller vertrauen da-
her auf ganzheitliche Lésungen von mayr®-Antriebstechnik.

Auf der ganzen Welt vor Ort prasent

Mit acht AuBenbiiros in Deutschland, Vertriebs-Nieder-
lassungen in den USA, Frankreich, GroBbritannien, ltalien,
Singapur und in der Schweiz sowie 36 weiteren Landerver-
tretungen ist mayr® in allen wichtigen Industriegebieten vor
Ort und garantiert optimalen Kundenservice rund um den
Globus.
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Keine Kompromisse
bei der Sicherheit

Beim Thema Sicherheit kennen wir keine Kompromisse. Nur
Spitzenprodukte in Top-Qualitat garantieren, dass Menschen
und Maschinen bei Betriebsstérungen, Kollisionen und
anderen gefahrlichen Situationen keinen Schaden nehmen.
Die Sicherheit lhrer Mitarbeiter und Maschinen ist unsere
Motivation, immer die beste und zuverlassigste Kupplung
oder Bremse zu bieten.

mayr®-Antriebstechnik hélt zahlreiche richtungsweisende
Patente und ist weltweit Markt- beziehungsweise Technolo-
gieflhrer bei

e anwendungsoptimierten Sicherheitsbremsen zum Bei-
spiel fir Personenaufzlige, Buhnentechnik und schwer-
kraftbelastete Achsen

¢ Sicherheitskupplungen zum Schutz vor teuren Uber-
lastschaden und Produktionsausfall und

e spielfreien Servokupplungen.




Tradition und Innovation -
von beidem das Beste

Tradition und Innovation sind kein Widerspruch — ganz im
Gegenteil. Sie sind zwei tragende Saulen, die zusammen
seit Generationen Stabilitdt und Zuverl&ssigkeit garantieren.
Langfristige Stabilitdt, Unabhangigkeit sowie hohe Wert-
schatzung und Zufriedenheit bei unseren Kunden sind wich-
tige Werte fir ein traditionsreiches Familienunternehmen.

Wir setzen dabei auf:

geprtfte Produktqualitat,
optimalen Kundenservice,
umfassende Kompetenz,
weltweite Prasenz,
erfolgreiche Innovationen und
@ effektives Kostenmanagement.

Mit unserem Anspruch, unseren Kunden stets die technisch
beste und wirtschaftlichste L&sung zu bieten, haben wir als
zuverldssiger Partner das Vertrauen vieler fihrender Industrie-
unternehmen aus allen Branchen und aus der ganzen Welt
gewonnen.

Vertrauen auch Sie auf unser Know-how und unsere mehr
als 50-jahrige Erfahrung mit Sicherheitskupplungen, Sicher-
heitsbremsen und Wellenkupplungen.

Gepriifte Qualitat
und Zuverlassigkeit

mayr®-Produkte unterliegen einer sorgféltigen Qualitéts-
kontrolle. Dazu gehdren qualitatssichernde MaBnahmen
wahrend des Konstruktionsprozesses sowie eine umfas-
sende Endpriifung. Nur beste und geprifte Qualitat verlasst
das Werk. Auf geeichten Prifstdnden werden alle Produkte
ausfihrlich getestet und exakt auf die geforderten Werte ein-
gestellt. Eine elektronische Datenbank, in der die Messwerte
zusammen mit den dazugehdrigen Seriennummern eines
Produkts archiviert werden, gewdhrleistet eine 100-pro-
zentige Ruckverfolgbarkeit. Auf Wunsch bestétigen wir die
Produkteigenschaften mit einem Prifprotokoll.

Die Zertifizierung unseres Qualitdtsmanagements nach DIN
EN ISO 9001:2000 bestatigt das Qualitdtsbewusstsein
unserer Mitarbeiter auf allen Ebenen des Unternehmens.
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EAS®-compact® - der wirtschaftliche Maschinenschutz

Funktion

Bei Uberschreiten des eingestellten Grenzdrehmomentes
rastet die Kupplung aus. Das Drehmoment féllt sofort ab. Ein
angebauter Endschalter nimmt die Ausrastbewegung wahr
und schaltet den Antrieb ab. Das Endschaltersignal kann
auch fiir weitere Steuerfunktionen verwendet werden.

Nach Behebung der Stérung rasten

EAS®-compact® Durchrastkupplungen und
EAS®-compact® Synchronkupplungen

selbststandig wieder ein (detaillierte Beschreibung des Ein-
rastverhaltens auf Seite 5).

Freischaltkupplungen der Baureihe EAS®-compact® -F
trennen An- und Abtriebsseite vollstédndig und bleiben in die-
sem Zustand bis sie von Hand oder tber Vorrichtungen be-
wusst wieder eingerastet werden. Detaillierte Beschreibung

siehe Katalog K.4190.V_ _.DE.

Die Erfolgsmatrix der EAS®-compact®

Produktmerkmal lhr Vorteil lhr Nutzen
spielfreie hohe Lebensdauer, geringster
Drehmomentibertragung geringer VerschleiB Instandhaltungsaufwand

sichere, ablesbare
Drehmomenteinstellung

einfache Montage
und Handhabung

Zeitersparnis bei der
Inbetriebnahme

hohe Leistungsdichte

geringes Massentragheitsmoment,
kompakte Bauweise

hohe Maschinendynamik

gunstiger Drehmomentverlauf im
Antriebsstrang bei Uberlast

optimierte
Dimensionierung

effektive und effiziente
Maschinenkonstruktion

EAS®-compact® - das spielfreie Prinzip

Drehmoment Spiel ist:
N mayr-EAS® Herkommiiche EAS®- @ der Verdrehwinkel zwischen An- und Abtrieb der Kupplung
é Kupplungen spielfreie compact® @ auch als ,Verdrehspiel“ bekannt
= Type 400 Kupplungen . . . .
I @ nicht zu verwechseln mit dem Ubertragungsspiel von
o Welle auf die Nabe
@ spielfrei heiBt bei mayr®:
- Spiel — 0
3 (siehe Grafik)
£
IS
—
| ———t« 2]
Verdrehwinkel in Grad [°]
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EAS®-compact®/EAS®-NC

Durchrastkupplung

bei Erreichen des eingestellten
Grenzdrehmomentes rastet
die Kupplung aus, das
Drehmoment fallt sofort ab.

die Kupplung rastet durch

nach Wegfall der Uberlast
rastet sie automatisch an
einem der direkt aufeinander
folgenden Kugelsitze wieder
ein.

die Kupplung ist wieder
betriebsbereit.

EAS®-compact®/EAS®-NC

Synchronkupplung

bei Erreichen des eingestellten
Grenzdrehmomentes rastet
die Kupplung aus, das
Drehmoment fallt sofort ab.

nach Beseitigung der Uber-
lastung rastet die Kupplung
nach 360 Winkelgraden
genau an derselben Stelle
automatisch wieder ein.
Andere Taktfolgen wie

z. B. 180 Grad sind ebenfalls
lieferbar.

die Kupplung ist wieder
betriebsbereit.

Ihr zuverléssiger Partner
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Bauformiibersicht EAS®-compact®Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-compact® Drehmoment:
kurze Nabe 5 bis 1500 Nm

GroBe 01 bis 4

Type 490._ _ _.0

Auch als rostfreie
Ausfiihrung lieferbar!

Flanschkupplung zur direkten Montage von Antriebs-
elementen mit resultierender Radialkraft annahernd
in Lagermitte

Siehe Einbaubeispiel, Bild 1, Seite 54

mit Konusbuchse
mit Passfedernut

Type 490._1_.0
Type 490._2_.0

Seite 8

EAS®-compact® Drehmoment:
zwei-Lager-Ausfiihrung 5 bis 1500 Nm

GroBe 01 bis 4

Flanschkupplung mit stabiler, doppelter Lagerung fir
das Antriebselement

Type 490._ _ _.2
mit Konusbuchse Type 490._1_.2
mit Passfedernut Type 490._2_.2
Seite 10
EAS®-compact® Drehmoment: Flanschkupplung fiir sehr breite Antriebselemente
5 bis 1500 Nm oder Elemente mit sehr kleinem Durchmesser

lang vorstehende Nabe

GroBe 01 bis 4

Als Lagerung flir das Antriebselement eignen sich
Kugellager, Nadellager oder Gleitlager.

Siehe Einbaubeispiel, Bild 2, Seite 54

Type 490._ _ _.1
mit Konusbuchse Type 490._1_.1
mit Passfedernut Type 490._2_.1
Seite 12
EAS®-compact® Drehmoment: Zweiwellenausfiihrung mit drehsteifer Metallbalgkupplung
5 bis 350 Nm Ausgleich von axialem, radialem und winkligen

mit Metallbalgkupplung

GroBe 01 bis 3

Type 493.___.0

Wellenversatz
Siehe Einbaubeispiel, Bild 4, Seite 54

Nabenausfiihrungen:
EAS®-Seite/Metallbalg-Seite
Konusbuchse/Konusbuchse Type 493._1_.0
Passfedernabe/Passfedernabe Type 493._2_.0
Konusbuchse/Klemmnabe Type 493._3_.0

Seite 14

Drehmoment:
5 bis 1500 Nm

GroBe 01 bis 4

Type 496._ _ _.0

Zweiwellenausfiihrung mit robuster Lamellenpaketkupplung
Ausgleich von axialem, radialem und winkligen
Wellenversatz

Hohe Drehsteifigkeit

Nabenausfiihrungen:

EASP®-Seite/Drehsteife Seite
Konusbuchse/Spannringnabe Type 496._1_.0
Passfedernabe/Klemmnabe Type 496._2_.0
Passfedernabe/Passfedernabe Type 496._2_.0

Seite 16
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Bauformiibersicht EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-compact® Drehmoment: e Zweiwellenausfiihrung mit elastischer spielfreier Kupplung
: . : 5 bis 1200 Nm e Ausgleich von axialem, radialem und winkligen

lastic spielfrei Wellonversatz

e Hohe Dampfungseigenschaft

GroBe 01 bis 4 Siehe Einbaubeispiel, Bild 3, Seite 54

Type 494._ _ _._
Nabenausfiihrungen:
EAS®-Seite/Elastische Seite
Konusbuchse/Klemmnabe Type 494. 0_._

Konusbuchse/Spannringnabe Type 494. 1_._
Passfedernabe/Passfedernabe Type 494. 2_._

Seite 18
Bauformiibersicht EAS®-NC Miniaturkupplung
EAS®-NC kurze Nabe Drehmoment: EAS®-NC kurze Nabe
n 0,65 bis 15 Nm ¢ Flanschkupplung zur direkten Montage von Antriebs-
EAS®-NC lang vorstehende Nabe elementen mit resultierender Radialkraft annahernd

in Lagermitte
GréBe 03 und 02 mit Konusbuchse Type 450._1_.0
Type 450. . mit Passfedernut Type 450._2_.0

EAS®-NC lang vorstehende Nabe
¢ Flanschkupplung fur sehr breite Antriebselemente
oder Elemente mit sehr kleinem Durchmesser

mit Konusbuchse Type 450._1_.1
mit Passfedernut Type 450._2_.1
Seite 20
EAS®-NC Drehmoment: ¢ Flanschkupplung mit stabiler, doppelter Lagerung
zwei-Lager-Ausfiihrung 0,65 bis 15 Nm far das Antriebselement
GroBe 03 und 02
Type 450._ _ _.2
mit Konusbuchse Type 450._1_.2
mit Passfedernut Type 450._2_.2
Seite 22
EAS®-NC Drehmoment: e Zweiwellenausfiihrung mit drehsteifer Metallbalgkupplung
0,65 bis 15 Nm * Ausgleich von axialem, radialem und winkligen

mit Metallbalgkupplung

Wellenversatz

GroBe 03 und 02
Type 453._ _ _.0

Nabenausfiihrungen:

EAS®-Seite/Metallbalg-Seite
Konusbuchse/Konusbuchse Type 453._1_.0
Passfedernabe/Passfedernabe Type 453._2_.0

Seite 24
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EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-compact® kurze Nabe mit Konusbuchse Type 490._1_.0
L GroBe 01 bis 4
h
aO k1
A, A
S
o
] 9, LETAHL]E
gégg g, ‘ g‘ggg HD
) - fre
~ H it
. Fiir rostfreie Ausfiihrung
a : sw bitte Katalog anfordern!
beruhrungslose/ b Hub
Endschalter
EAS®-compact® kurze Nabe mit Passfedernut Type 490._2 .0
h GroBe 01 bis 4
a beriihrungsloser

0 / Endschalter
A, A
2] o
T

£ A
LETAHL]E
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o 9| @ g — Qle|l . Ro
fre
—+ }» il
Fiir rostfreie Ausfiihrung
a K bitte Katalog anfordern!
b Hub
Bestellnummer
mit Konusbuchse 1 0 Durchrastkupplung 2 Drehmomenteinstellwert
mit Passfedernut 2 5 Synchronkupplung (Optional)

_ /4 9 0 _ . o/ _ /7 _ /I _ I _
GroBe Drehmomentbereich " Bohrung mit Drehmoment-
01 mittel 5 Nabe Endschalter verstellung

bis hoch 6 @ ar7 siehe radial
4 sehr hoch 7 @ Seite 51 - 53  siehe Seite 42
maximal? 8 P (Option) (Option)

Beispiel: Bestellnummer 1/ 490.620.0 / 25 / 60 / Endschalter 055.002.5 / Radialverstellung

1) Siehe Technische Daten, Grenzdrehmoment fiir Uberlast M,
2) Maximaler Drehmomentbereich nur als Synchronkupplung lieferbar, Drehzahl < 250 min-'

8 3) Rastteilung betragt standardmaBig 15°; andere Rastteilung optional erhaltlich (45°/60°/90°/120°/180°/...)
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EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

. GroBe "
Technische Daten
01 0 1 2 3 4
Type 490.5_ _.0 M, [Nm] 5-12,5 10- 25 20- 50 40-100 70-175 120- 300
Grenzdrehmomente Type 490.6_ _.0 M, [Nm] 10-25 20- 50 40-100 80-200 140-350 240- 600
fir Uberlast 12 Type490.7_ .0 M, [Nm] 20-50 40-100  80-200 160-400 280-700  480-1200
Type 490.8_5.0"" M, [Nm] 25-62,5 50-125 100-250 200-500 350-875 600-1500
max. Drehzahl n_. [min7] 4000 3000 2500 2000 1200 800
Hub der Druckscheibe bei Uberlast [mm] 1,2 1,5 1,8 2,0 2,2 2,5
. ) ) GroBe
Massentragheitsmomente und Gewichte
01 0 1 2 3 4
Type 490. 1..0 | [10° kgm?] 0,211 0,531 1,388 2,846 6,858 29,432
Nabenseite
Type 490. 2. .0 | [10° kgm?] 0,205 0,505 1,302 2,630 6,329 28,443
Type 490. 1..0 | [10° kgm?] 0,093 0,234 0,643 1,306 2,649 6,690
Druckflanschseite
Type 490. 2 .0 | [10° kgm?] 0,093 0,234 0,643 1,306 2,649 6,690
Type 490..1..0 m [kgl 0,68 1,14 1,98 2,88 4,59 10,63
Gewichte
Type 490. 2 .0 m [kgl 0,63 1,02 1,75 2,55 4,07 10,06
GroBe
Spannschrauben und Anschraubbohrungen
01 0 1 2 3 4
Anzahl, Abmessung M [mm] 6 x M4 6 x M4 8 x M4 8 x M5 8 x M6 8 x M8
CEITEE 1 L) Schiiisselweite SW [mm] 10 13
in Konusbuchse
Anzugsmoment T, [Nm] 4 8 12 25
Anzahl, Abmessung s [mm] 8 x M4 8 x M5 8 x M6 8 x M6 8 x M8 8 x M10
Anschraubbohrungen
im Druckflansch 12 Zum Befestigen des Antriebselementes missen
Schrauben der Guteklasse 12.9 eingesetzt werden.
GroBe GroBe
MaBe [mm] Bohrungen [mm]
01 0 1 2 3 4 01 0 1 2 3 4
A 12 13,5 16 17 20,5 46 ) 10 15 22 32 35 40
d 2)3)4) min
A, 10 12 16 — 20 25 35 45 53 65
ad 10 10 12 — 12 15 22 28 32 40
d. 21
a, 11 14 16 18 21 F — 20 25 30 40 50 65
b ’ 10 12 15 MaB- und Konstruktionsdnderungen vorbehalten
E 65 80 95 110 130 166
e’ 47 62 75 90 100 130
F 61,5 67 82 97 117 150
F, 70 85 100 115 135 166
f 38 44 56 70 84 100
f, 5 5 5 6 7 - DU .
1) Weitere GroBen fur kleinere und gréBere Drehmomente auf Anfrage
f, 50 55 70 84 100 - 2) Im maximalen Drehmomentbereich auf Wellenbelastung achten.
3) Wellenpassung bis @ 38, Uber @ 38
minimale g, 34 39 42 48 53 93 4) Ubertragbare Drehmomente mit kleineren Bohrungen auf Anfrage
Wellenlange g 31 36 48 49 62 78 5) Anbautoleranz + 0,1
u 6) Passung anwenderseitig H7
h 40 48 59 64 75 115 7) MaBe im ungespannten Zustand (im gespannten Zustand kurzer)
8) Kleinere Bohrungen fur niedrige Drehmomente auf Anfrage
k 2,8 2,8 3,5 4,0 4,0 B 9) GroBere Bohrungen auf Anfrage
10) Lage der Passfedernut zur Anschraubbohrung ,,s“ im Druckflansch nicht
& 28 28 28 35 40 53 definiert (definierte Lage auf Anfrage mdglich)
L? 47 56 67 73 86 130 11) Maximale Drehzahl: 250 min™'
12) Die Anschraubbohrungen im Druckflansch sind standardmaBig nicht
m 56 71 85 100 116 150

winkelsynchron zur Passfedernut der Nabe.
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EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-compact® zwei-Lager-Ausfiihrung mit Konusbuchse Type 490._1_.2

L GroBe 01 bis 4
h2

a, K,
A A N

? S
—+ +7 =
9
CEH IR i CEEE

a, JIH k sSwW
berUhrungsIoseJ b Hub

Endschalter
EAS®-compact® zwei-Lager-Ausfiihrung mit Passfedernut Type 490._ 2 .2
h, GroéBe 01 bis 4
bertihrungsloser
3 / Endschalter
A A
] ~
Rt
i+ =
w| €| o| o [P TR T
Qe LT T T Qla|we
K+ —
e £
a, k
b Hub
Bestellnummer
mit Konusbuchse 1 0 Durchrastkupplung ®  Drehmoment- mit Endschalter
mit Passfedernut 2 5 Synchronkupplung einstellwert siehe Seite 51 — 53
(Optional) (Option)
/4 99 o0 . _ _  _ 22 A _ 1 _ A _ I _
GroBe Drehmomentbereich " 2-Lager-Ausfiih- 2 Bohrung Drehmomentverstellung
01 mittel 5 rung Nabe radial
bis hoch 6 @ dv siehe Seite 42
4 sehr hoch 7 3 (Option)
maximal? 8 P

Beispiel: Bestellnummer 1/ 490.610.2 / 25 / 60 / Endschalter 055.002.5 / Radialverstellung

1) Siehe Technische Daten, Grenzdrehmoment fiir Uberlast Mg
2) Maximaler Drehmomentbereich nur als Synchronkupplung lieferbar, Drehzahl < 250 min-'
10 3) Rastteilung betragt standardmaBig 15°; andere Rastteilung optional erhaltlich (45°/60°/90°/120°/180°/...)
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EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

. GroBe "
Technische Daten
01 0 1 2 3 4
Type 490.5_ .2 M, [Nm] 5-12,5 10- 25 20- 50 40-100 70-175 120- 300
Grenzdrehmomente Tvpe 490.6_ _.2 M, [Nm] 10-25 20- 50 40-100 80-200 140-350 240- 600
fur Uberlast V2 Type490.7__.2 M, [Nm] 20-50 40-100  80-200 160-400 280-700  480-1200
Type 490.8_5.2" M, [Nm] 25-62,5 50-125 100-250 200-500 350-875 600-1500
max. Drehzahl n_ [min7] 4000 3000 2500 2000 1200 800
Hub der Druckscheibe bei Uberlast [mm] 1,2 1,5 1,8 2,0 2,2 2,5
. ) ) GroBe
Massentragheitsmomente und Gewichte
01 0 1 2 3 4
Type 490._1_.2 | [10°kgm?] 0,215 0,552 1,450 2,998 7,081 30,990
Nabenseite
Type 490. 2 .2 | [10°kgm?] 0,209 0,526 1,364 2,782 6,552 30,000
Type 490. 1 .2 | [10°kgm?] 0,100 0,273 0,799 1,675 3,162 8,570
Druckflanschseite
Type 490. 2 .2 | [10°kgm?] 0,100 0,273 0,799 1,675 3,162 8,570
Type 490. 1. .2 m [kgl 0,79 1,35 2,35 3,45 5,27 11,96
Gewichte
Type 490. 2 .2 m [kgl 0,74 1,23 2,12 3,12 4,75 11,35
GroBe
Spannschrauben und Anschraubbohrungen
01 0 1 2 3 4
Anzahl, Abmessung M [mm] 6 x M4 6 x M4 8 x M4 8 x M5 8 x M6 8 x M8
e Schiiisselweite SW [mm] 10 13
in Konusbuchse
Anzugsmoment T, [Nm] 12 25
Anzahl, Abmessung s [mm] 8 x M4 8 x M5 8 x M6 8 x M6 8 x M8 8 x M10
Anschraubbohrungen
im Druckflansch 12 Zum Befestigen des Antriebselementes missen
Schrauben der Guteklasse 12.9 eingesetzt werden.
GroBe GroBe
MaBe [mm] Bohrungen [mm]
01 0 1 2 3 4 01 0 1 2 3 4
A 12 13,5 16 17 20,5 46 4299 d.. 10 15 22 32 35 40
A, 7 8 9 10 12 16 — 20 25 35 45 55 65
a,® 14 19 25 28 28 34 d. 2% dg.in® 12 15 22 28 32 40
a, 17 23 30 34 36 43 F do? 20 25 30 40 50 65
b 6 ’ 9 10 12 15 MaB- und Konstruktionsdnderungen vorbehalten
E 65 80 95 110 130 166
G 47 62 75 90 100 130
F 61,5 67 82 97 117 150
F, 70 85 100 115 135 166
f 38 44 56 70 84 100
f, 5 5 5 6 7 - ) . . ) .
1) Weitere GroBen fir kleinere und gréBere Drehmomente auf Anfrage
f, 50 55 70 84 100 - 2) Im maximalen Drehmomentbereich auf Wellenbelastung achten.
3) Wellenpassung bis @ 38, Uber @ 38
minimale g, 40 48 63 67 80 100 4) Ubertragbare Drehmomente mit kleineren Bohrungen auf Anfrage
Wellenlange g 34 39 42 48 53 93 5) Anbautoleranz + 0,1
4 6) Passung anwenderseitig H7
h, 49 60 75 82 93 137 7) MaBe im ungespannten Zustand (im gespannten Zustand kiirzer)
8) Kleinere Bohrungen firr niedrige Drehmomente auf Anfrage
k 2,8 2,8 3,5 4,0 4,0 - 9) GroBere Bohrungen auf Anfrage
10) Lage der Passfedernut zur Anschraubbohrung ,,s“ im Druckflansch nicht
K, 2.8 2.8 2.8 3.5 4.0 5.3 definiert (definierte Lage auf Anfrage méglich)
|_2 7 56 68 83 91 104 152 11) Maximale Drehzahl: 250 min-'
12) Die Anschraubbohrungen im Druckflansch sind standardmaBig nicht
m 56 71 85 100 116 150

winkelsynchron zur Passfedernut der Nabe.
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EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-compact® lang vorstehende Nabe mit Konusbuchse Type 490._1_.1
L GroBe 01 bis 4
h1

C, 3
a A A
1] q g
.: 1 94 o
508858 L a7 5588
~ :
a ; k SW
beruhrungsloser/ b Hub
Endschalter

EAS®-compact® lang vorstehende Nabe mit Passfedernut Type 490._2_.1

h, GroéBe 01 bis 4
c bertihrungsloser

! /Endschalter

A A
» a, -
oo

g | E—
w| gl o «| o | w |
Q| ol Q| @] g jy e ————— Q||
~ :
a k
b Hub
Bestellnummer
mit Konusbuchse 1 0 Durchrastkupplung ®  Drehmoment- mit Endschalter
mit Passfedernut 2 5 Synchronkupplung einstellwert siehe Seite 51 - 53
(Optional) (Option)
_/ 4 9 0 . 1/ /7 _ ! _ I _
GroBe Drehmomentbereich " lang vorstehende 1 Bohrung Drehmomentverstellung
01 mittel 5 Nabe Nabe radial
bis hoch 6 @ dv siehe Seite 42
4 sehr hoch 7 o dr (Option)
maximal? 8 P

Beispiel: Bestellnummer 1/ 490.610.1 / 25 / 60 / Endschalter 055.002.5 / Radialverstellung

1) Siehe Technische Daten, Grenzdrehmoment fiir Uberlast Mg
2) Maximaler Drehmomentbereich nur als Synchronkupplung lieferbar, Drehzahl < 250 min-'
12 3) Rastteilung betragt standardmaBig 15°; andere Rastteilung optional erhaltlich (45°/60°/90°/120°/180°/...)




¢ mayr’

Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

GroBe "
Technische Daten
01 0 1 2 3 4
Type 490.5_ .1 M, [Nm] 5-12,5 10- 25 20- 50 40-100 70-175 120- 300
Grenzdrehmomente Type 490.6_ _.1 M, [Nm] 10-25 20- 50 40-100 80 -200 140-350 240- 600
fiir Uberlast V2 Type 490.7_ _.1 M, [Nm] 20-50 40-100 80-200 160-400 280-700 480-1200
Type 490.8_5.1" M, [Nm] 25-62,5 50-125 100 - 250 200 -500 350 -875 600 -1500
max. Drehzahl n__ [min”] 4000 3000 2500 2000 1200 800
Hub der Druckscheibe bei Uberlast [mm] 1,2 1,5 1,8 2,0 2,2 2,5
- . . GroBe
Massentragheitsmomente und Gewichte
01 0 1 2 3 4
X Type 490._1_.1 | [10° kgm?] 0,225 0,588 1,491 3,105 7,350 30,890
Nabenseite
Type 490. 2 .1 | [10°kgm?] 0,219 0,562 1,405 2,889 6,851 29,900
Type 490. 1 .1 | [10°kgm?] 0,093 0,234 0,643 1,306 2,649 6,690
Druckflanschseite
Type 490. 2 .1 | [10°kgm?] 0,093 0,234 0,643 1,306 2,649 6,690
Type 490..1_.1 m [kgl 0,78 1,36 2,26 3,34 5,18 11,65
Gewichte
Type 490. 2 .1 m [kgl 0,73 1,24 2,04 3,00 4,66 11,04
s hrauben und Anschraubboh Grope
annscnrauben un nscnraubbonrungen
P 9 01 0 1 2 3 4
Anzahl, Abmessung M [mm] 6 x M4 6 x M4 8 x M4 8 x M5 8 x M6 8 x M8
Spannschrauben g\ uecelweite SW [mm] 10 13
in Konusbuchse
Anzugsmoment T, [Nm] 12 25
Anzahl, Abmessung s [mm] 8 x M4 8 x M5 8 x M6 8 x M6 8 x M8 8 x M10
Anschraubbohrungen
im Druckflansch 12 Zum Befestigen des Antriebselementes mussen
Schrauben der Guteklasse 12.9 eingesetzt werden.
GroBe GroBe
MaBe [mm Bohrungen [mm
[ ] 01 0 1 2 3 4 9 [ ] 01 0 1 2 3 4
A 12 13,5 16 17 20,5 46 d299 d.. 10 15 22 32 35 40
. 7 8 9 10 12 16 — 20 25 35 45 55 65
ad 5 7 9 10 10 12 d...% 12 15 22 28 32 40
d_21 min
a, G | &7 | 11 | 18 14 16 i Pm“”’ 20 25 30 40 50 65
b 6 7 9 10 12 15
MaB- und Konstruktionsédnderungen vorbehalten
C, 33 43 55] 67 73 76
E 65 80 95 110 130 166
€5 o 47 62 75 90 100 130
F 61,5 67 82 97 117 150
h 70 85 100 115 135 166
f 38 44 56 70 84 100
T 30 40 45 55 65 85
f, 5 5 5 6 7 - 1) Weitere GroBen fur kleinere und groBere Drehmomente auf Anfrage
f 50 55 70 84 100 _ 2) Im maximalen Drehmomentbereich auf Wellenbelastung achten.
4 3) Wellenpassung bis @ 38, liber @ 38
minimale g, 34 39 42 48 53 93 4) Ubertragbare Drehmomente mit kleineren Bohrungen auf Anfrage
- 5) Anbautoleranz + 0,1
Wellenldnge 9s o6 68 89 100 117 133 6) Passung anwenderseitig H7
h1 65 80 100 115 130 170 7) MaBe im ungespannten Zustand (im gespannten Zustand kuirzer)
8) Kleinere Bohrungen fiir niedrige Drehmomente auf Anfrage
k 2,8 2,8 3,5 4,0 4,0 - 9) GroéBere Bohrungen auf Anfrage
k 28 28 28 35 4.0 53 10) Lage der Passfedernut zur Anschraubbohrung ,,s* im Druckflansch nicht
1 ’ ' ’ ’ ' ’ definiert (definierte Lage auf Anfrage mdglich)
Lo 72 88 108 124 141 185 11) Maximale Drehzahl: 250 min™'
m 56 71 85 100 116 150 12) Die Anschraubbohrungen im Druckflansch sind standardmaBig nicht

winkelsynchron zur Passfedernut der Nabe. 13
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-compact® mit Metallbalgkupplung

EAS®-Seite Konusbuchse,
Metallbalg-Seite Konusbuchse

Typed493._ __ .0
GroBe 01 bis 3

EAS®-Seite Konusbuchse,
Metallbalg-Seite Klemmnabe

Type 493._1_.0 Type 493._3_.0
L, K, L, K,
CS C3 b h |
eriihrungsloser
SW, Kk, I, ﬁ_ﬁ» Iy A AL 1L Endschalter
o = 1=
B Q ; =R
2 1y, = W, t:3|
% - > >
9, 9, I 9% B
Dﬁ 5 I S| ) S L G “_ﬂ' o Dm ) | _ | — ‘._<t o
SIS ,r='='|_ SESIEEIRSES g@@[ (18|88 &8
1 .
- i - §
3 ] 3
. k Sw Sw, k SW
beriihrungsloser r-—
Endschalter JHub | o Hub |

EAS®-Seite Passfedernabe,
Metallbalg-Seite Passfedernabe
Type 493._2_.0

L2
CS
1, A A
3, §N
3 T Pl3|
]
8|88 Elif———=1 8|5|8/%
1
EY ‘F j
k
berthrungsloser /[ e
Endschalter .,M,
Bestellnummer
EAS®-Seite Metallbalg-Seite
Konusbuchse Konusbuchse 1 Drehmoment- mit Endschalter
Passfedernabe Passfedernabe 2 Durchrastkupplung ? einstellwert siehe Seite 51 - 53
Konusbuchse Klemmnabe 3 Synchronkupplung (Optional) (Option)
_/ 4 9 3 . o / _ /7 _ I/ _ !/ _ /I _
GroBe Drehmomentbereich " Bohrung Bohrung Drehmomentverstellung
01 mittel 5 Nabe 1 Nabe 2 radial
bis hoch 6 @ dv @ d.H siehe Seite 42
3 ! (Option)
QdPH7 ®d2H7
®d3H7

Beispiel: Bestellnummer 1/ 493.615.0 / 22 / 25 / 60 / Endschalter 055.002.5 / Radialverstellung

1) Siehe Technische Daten, Grenzdrehmoment fiir Uberlast M,
14 2) Rastteilung betrégt standardmaBig 15°; andere Rastteilung optional erhaltlich (45°/60°/90°/120°/180°/...)
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

. GroBe "
Technische Daten o1 0 3 5 3
Grenzdrehmomente Type 493.5_ _.0 M, [Nm] 5-12,5 10-25 20- 50 40 -100 70-175
fiir Uberlast Type 493.6_ _.0 M, [Nm] 10-25 20 - 50 40 -100 80 - 200 140 - 350
max. Drehzahl n_  [min’] 4000 3000 2500 2000 1200
Hub der Druckscheibe bei Uberlast [mm] 1,2 1,5 1,8 2,0 2,2
Nenndrehmomente Metallbalgkupplung T, [Nm] 50 100 200 350 600
. axial AK, [mm] 0,4 0,6 0,8 1,0 1,0
CAUESSED radial AK  [mm] 0,15 0,15 0,20 0,25 0,30
Verlagerungen — !
winklig AK, ] 2 2 2 2 2
" ; . GréBe
Massentragheitsmomente und Gewichte ol o F > 3
Type 493..1_.0 | [10° kgm?] 0,211 0,531 1,388 2,846 6,858
EAS®-Nabenseite Type 493. 2 .0 | [10° kgm?] 0,205 0,505 1,302 2,630 6,359
Type 493. 3 .0 | [10° kgm?] 0,211 0,531 1,388 2,846 6,858
Type 493._ 1.0 | [10° kgm?] 0,269 0,753 1,764 3,602 7,789
Metallbalg-Seite Type 493. 2 .0 | [10° kgm?] 0,249 0,690 1,546 3,018 6,818
Type 493. 3.0 | [10° kgm?] 0,286 0,789 1,772 3,773 8,087
Type 493. 1..0 m [kal 1,09 1,88 3,08 4,60 7,19
Gewichte Type 493. 2.0 m [kal 1,04 1,76 2,85 4,27 6,90
Type 493. 3.0 m [kgl 1,22 1,91 3,10 4,65 7,12
GroBe
Spannschrauben o 0 - 5 5
X Anzahl, Abmessung M [mm] 6 x M4 6 x M4 8 x M4 8 x M5 8 x M6
g‘A';g[';:;:mse’ Schitisselweite SW [mm] 7 7 7 8 10
Anzugsmoment T, [Nm] 4 4 4 8 12
X Anzahl, Abmessung M, [mm] 4 x M4 6 xM5 6 x M6 6 x M8 6 x M8
;:;:H;:;“g:iz Schiiisselweite SW, [mm] 7 8 10 13 13
Anzugsmoment T, [Nm] 3 ) 9,5 17 17
5 Anzahl, Abmessung M, [mm] 1x M5 1 x M6 1 x M6 1x M8 1xM10
in Klemmnabe., Schltsselweite SW, [mm] 4 5 5 6 8
Metallbalg-Seite 3
Anzugsmoment T, [Nm] 10 18 18 43 87
GroBe GroBe
MaBe [mm] o1 0 - 5 3 Bohrungen [mm)] o1 0 - 5 3
A 12 13,5 16 17 20,5 . 429 d.in 10 15 22 32 35
A, 7 8 9 10 12 o d... 20 25 35 45 55
C, 45 53 64 70 81 ﬁ & d d;in 12 15 22 28 32
D, 47 60 70 81 98 P Gl 20 25 30 40 50
D, 47 60 71 81 98 g.29  Yimn 9 12 15 22 32
D, 50 60 71 82 98 - ! d; e 20 25 35 42 50
E 65 80 95 110 130 5 2 d, in 9 12 15 22 32
F 61,5 67 82 97 117 & d, d, .. 209 256 3570 428 50
7 70 85 100 115 135 § d d, 12 15 25 30 35
f 38 44 56 70 84 2 d, o 25 32 42 45 55
f, 5 5 5 6 7 —
f4 50 55 70 84 100 MaB- und Konstruktionsanderungen vorbehalten
. 9, 34 39 42 48 53
minimale
Wellenléinge 9 24 27 29 32 35
I, 24 28 28 36 40
h 40 48 59 64 75
k 2,8 2,8 3,5 4,0 4,0
k, 2,8 2,8 2,8 815 4,0 ) ’ o ;
G s & 7o s |} et Ootenienoeud goseroDmomerta e
L, 9 93 109 125,5 138 164 3) Ubertragbare Drehmomente mit kleineren Bohrungen auf Anfrage
L2 77,5 92 107,5 119 140,5 4) MaBe im ungespannten Zustand (im gespannten Zustand kiirzer)
4 5) Bis @ 18 Nut nach DIN 6885/1, Gber @ 18 Nut nach DIN 6885/3
I|-34) 2132 12199 13333 13570 14757 Gi B?s @ 22 Nut nach DIN 6885/1, Uber @ 22 Nut nach DIN 6885/3
1 ? 7) Bis @ 33 Nut nach DIN 6885/1, liber @ 33 Nut nach DIN 6885/3

l, 25 27 29 36 44 8) Bis @ 38 Nut nach DIN 6885/1, tiber @ 38 Nut nach DIN 6885/3
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-compact® drehsteif

EAS®-Seite Konusbuchse,
ROBA®-DS-Seite Spannringnabe
Type 496._1_.0, GréBe 01 bis 4

Type 496._ _ .0
GroBe 01 bis 4

L k, EAS®-compact® Kupplungen sind mit
h nahezu allen Bauteilen der spielfreien
I A A Wellenkupplungen ROBA®-DS kombi-
SW, kK, I, u, nierbar. Die abgebildeten Typen zeigen
oo nur eine Auswahl der gangigsten Aus-
S S flhrungen.
: - ) Weitere Kombinationsmdglichkeiten
9, finden Sie auf der Seite 43.
818/8|8| 77— — e IR & Wir beraten Sie gerne bei der Dimen-
sionierung und Zusammenstellung lhrer
L optimalen Kupplung.
3 I
" ) . k Sw
1-teiliger Flansch GroBe 01, 1 und 4 beriihrungsloser
2-teiliger Flansch GroBe 0, 2 und 3 Endschalter ~ JHub _
EAS®-Seite Passfedernabe, EAS®-Seite Passfedernabe,
ROBA®-DS-Seite Klemmnabe mit Passfedernut ROBA®-DS-Seite Passfedernabe
Type 496._2 .0, Gr6Be 01 und 0 Type 496._2_.0, GroBe 1 bis 4
L, L,
I A A [ A A
swW, l, U, I, Y,
o =
—] Q
< 8] y 0
3 1 T
[<-1] h h ]
88| T Isi—— 85 4|8 glsgls] ——l——= ¢
Q '
: i 7
1-teiliger Flansch GroBe 01 beruhrungslosgrm 1-teiliger Flansch GroBe 1 und 4~ beriihrungsloser
2-teiliger Flansch GréBe 0 Endschalter 1 Hub 2-teiliger Flansch GréBe 2 und 3 Endschalter
fehlende MaBe (Of,, @F und OF,) identisch mit Type 496._2_.0
Bestellnummer
EAS®-Seite ROBA®-DS-Seite
Konusbuchse Spannringnabe 1
Passfedernabe Klemmnabe 4 mit 2 0 Durchrastkupplung Drehmoment-  mit Endschalter
Passfedernut (GréBe 01 - 0) / 5 Synchronkupplung einstellwert  siehe Seite 51 — 53
Passfedernabe (GroBe 1 - 4) (Optional)  (Option)
__ /4 9 6 _ _ _ o/ _ /7 _ !/ _ 1 _ ! _
GroBe Drehmomentbereich " Bohrung  Bohrung Drehmomentverstellung
01 mittel 5 Nabe 1 Nabe 2 radial
bis hoch 6 Q g Q d.H siehe Seite 42
4 sehr hoch 7 ! (Option)
H7 H7
maximal? 8 @d, @4,

Beispiel: Bestellnummer 1/ 496.625.0 / 22 / 25 / 60 / Endschalter 055.002.5 / Radialverstellung

1) Siehe Technische Daten, Grenzdrehmoment flr Uberlast Mg
2) Maximaler Drehmomentbereich nur als Synchronkupplung lieferbar,

16 Drehzahl < 250 min”

3) Rastteilung betragt standardmaBig 15°; andere Rastteilung optional
erhéltlich (45°/60°/90°/120°/180°/...)
4) Klemmnabe auch ohne Passfedernut lieferbar (GroBe 01-0)
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

. GroBe !
Technische Daten B o 3 5 3 7
Type 496.5_ _.0 M, [Nm] 5-12,5 10- 25 20- 50 40-100 70-175 120- 300
Grenzdrehmomente Type 496.6_ _.0 M, [Nm] 10-25 20- 50 40-100 80-200 140-350 240- 600
fiir Uberlast " Type 496.7_ _.0 M, [Nm] 20-50 40-100 80-200 160-400 280-700 480-1200
Type 496.8 5.0 M, [Nm] 25-62,5 50-125 100-250 200-500 350-875 600-1500
max. Drehzahl max  [MIN] 4000 3000 2500 2000 1200 800
Hub der Druckscheibe bei Uberlast [mm] 1,2 1,5 1,8 2,0 2,2 2,5
Nenndrehmomente drehsteife Kupplung T, [Nm] 100 150 300 650 1100 1600
. axial © AK, [mm] 0,9 1,1 0,8 1,1 1,3 1,5
AL B radial AK  [mm] 020 0,20 0,20 0,25 0,30 0,30
Verlagerungen — !
winklig AK, 1 2,0 2,0 1,4 1,4 1,4 1,4
M ol lGonth GroBe
assentragheitsmomente und Gewichte - 0 1 2 3 4
. Type 496._1_.0 | [10°kgm?] 0,211 0,531 1,388 2,846 6,858 29,432
EAS®-Nabenseite o 406.2 .0 | [10°kgm? 0,205 0,505 1,302 2,630 6,359 28,443
. Type 496._1_.0 | [10° kgm?] 0,849 2,395 2,915 9,543 21,443 38,996
ROBA®-DS-Seite Type 496. 2 .0 | [10° kgm?] 0,709 2,086 2,417 7,815 18,215 31,480
Gewichte Type 496._1_.0 m [kgl 1,63 2,95 3,80 7,04 11,45 19,16
Type 496. 2.0 m [kgl 1,43 2,61 3,50 6,35 10,81 17,31
GroBe
Spannschrauben = = - B B 5
. Anzahl, Abmessung M  [mm] 6 x M4 6 x M4 8 x M4 8 x M5 8 x M6 8 x M8
E‘A';g{‘é‘esi't’:chse' Schiiisselweite SW [mm] 7 7 7 8 10 13
Anzugsmoment T, [Nm] 4 4 4 8 12 25
X X Anzahl, Abmessung M, [mm] 4 x M5 6 x M5 6 x M5 6 x M5 6 x M6 6 x M8
:osg:;‘_'g's"_gs’ei o Schitisselweite SW, [mm] 8 8 8 8 10 13
Anzugsmoment T, [Nm] 6 6 6 8,5 10 25
X Anzahl, Abmessung M, [mm] 1x M8 1 x M8 - - -
in Klemmnabe_, Schltsselweite SW, [mm] 6 6 - - - -
ROBA®-DS-Seite 2
Anzugsmoment T, [Nm] 33 33 - - - -
GroBe GroBe
MaBe [mm] o B - B 5 ) Bohrungen [mm] B B - > 5 A
A 12 13,5 16 17 20,5 46 42 d.. 10 15 22 32 35 40
A, 7 8 9 10 12 16 3', 2 d... 20 25 35 45 55 65
D 69 79 77 104 123 143 g $ d, . 12 15 22 28 32 40
D, 68 78 77 100 115 143 d; do oo 20 25 30 40 50 65
D, - - 5 70 8 100 S 9 Ymn 19 25 25 40 45 55
D, 69 85 100 115 135 172 @DI 2 d d, ... 38 45 45 60 70 90
F 61,5 67 8 97 117 150 g e d, 19 25 16 25 30 35
7 70 85 100 115 135 166 8 d, d, 35 4 30 50 55 70
f 38 44 56 70 84 100
f, 5 5 5 6 7 = MaB- und Konstruktionsénderungen vorbehalten
f, 50 55 70 84 100 -
min. Wellenldnge g, 34 39 42 48 58 93
h 40 48 59 64 75 115
k 28 28 35 40 40 =
k, 28 28 28 35 40 583
k, ap | 85 | 8k | @8 | 40 | 53
L 47 56 67 73 86 130
L9 105,3 132,8 141,2 1752 208 237
L2 98,3 120,3 133,22 171,2 207 237 1) Weitere GroBen fir kleinere und gréBere Drehmomente auf Anfrage
| 34,3 49,8 482 68,2 85 68 2) Wellenpassung bis @ 38 , lber @ 38
Empfohlene Wellen n
:1 g; 2;’2 28 22 22 ?g 3 Mageoimeur?gesep:ngf:: l%u‘g;tgasnd (im gespannten Zustand kiirzer)
2 ’ 5) Maximale Drehzahl: 250 min-'
U 15,3 158 21,2 26,2 34 352 6) Nur als statischer bzw. quasistatischer Wert zul&ssig

17
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EASe-compacte lastic spielfrei Type 494. .
GroBe 01 bis 4
EAS®-Seite Konusbuchse, EASP®-Seite Konusbuchse,
ROBAP®-ES-Seite Klemmnabe ROBAP-ES-Seite Spannringnabe
Type 494. 0_._ Type 494._1_._
L, '3 L, 3
C, C,
I A A I A A
T ) e 5
4 H —+
9, 9,
H e I 79| | ] w| W H —_— =} B
H L Q| Q| Q| Q| 8 H L Q
I —+ L I —+ )»
gl & =
M, £ berl’JhrungsIoser/E]] kK \Sw M, beruhrungsloser/m k \Sw
Endschalter Endschalter
Hub Hub
> [
L fehlende MaBe (Of, Of,, OF und OF )
- 2 . . .
EAS®-Seite Passfedernabe, o identisch mit Type 494. 0_..
ROBAP-ES-Seite Passfedernabe | : A
1 1 beriihrungsloser
Type 494. 2 . |~ Endschalter
— 5
g
h
Hl——— -9 | u|
H [SERSIRSIES]
e ]
G?o t k
4 Hub
Bestellnummer
EAS®-Seite ROBA®-ES-Seite
Konusbuchse Klemmnabe 0 Drehmoment-  mit Endschalter
Konusbuchse Spannringnabe 1 0 Durchrastkupplung 2 einstellwert  siehe Seite 51 - 53
Passfedernabe Passfedernabe 2 5 Synchronkupplung (Optional)  (Option)
_/ 4 9 4 _ _ R A A A A A
GroBe Drehmomentbereich " elastische Kupplung Bohrung Bohrung Drehmomentverstellung
01 mittel 5 92 Shore A 3 Nabe 1 Nabe 2 radial
bis hoch 6 98 Shore A 4 Q gH7 Qd.F siehe Seite 42
3 g
4 sehr hoch 7 64 Shore D 6 04 o4, (Option)

@ d5 H7
Beispiel: Bestellnummer 1/ 494.615.3 / 22 / 25 / 60 / Endschalter 055.002.5 / Radialverstellung

1) Siehe Technische Daten, Grenzdrehmoment fiir Uberlast Mg vom Bohrungsdurchmesser d, bzw. d,, siehe auch Tabelle 1 auf Seite 50.
2) Rastteilung betragt standardméBig 15°; andere Rastteilung optional 4) Wellenpassung bis @ 38 , tber @ 38
erhéltlich (45°/60°/90°/120°/180°/...) 5) Ubertragbare Drehmomente mit kleineren Bohrungen auf Anfrage
3) Die Ubertragbaren Drehmomente der elastischen Kupplung ,,T,,“ sind 6) Kleinere Bohrungen fir kleinere Drehmomente auf Anfrage
abhéngig von Faktoren wie z. B. Temperaturfaktor, Drehsteifigkeitsfaktor 7) GroBere Bohrungen auf Anfrage
u. s. w., siehe auch Kupplungsauslegung ROBA®-ES Katalog 8) Wellenpassung bis @ 40 "
K.940.V_ _ bzw. halten Sie Ricksprache mit unserem Werk. Desweiteren 9) Passfedernut 180° versetzt zu ,G“
sind die Ubertragbaren Drehmomente der elastischen Kupplung abhangig 10) MaBe im ungespannten Zustand (im gespannten Zustand kiirzer)
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-compact® Durchrastkupplung/Synchronkupplung

. GroBe
Technische Daten - 0 1 2 3 4
Grenzdrehmomente Type 494.5_ _._ M, [Nm] 5-12,5 10-25 20- 50 40-100 70-175 120- 300
fiir Uberlast 9 Type 494.6_ _._ M, [Nm] 10-25 20-50 40 -100 80-200 140-350 240- 600
Type 494.7_ _._ M, [Nm] 20-50 40-100 80-200 160-400 280-700 480-1200
max. Drehzahl N [min-"] 4000 3000 2500 2000 1200 800
Hub der Druckscheibe bei Uberlast [mm] 1,2 1,5 1,8 2,0 2,2 2,5
Nenn- und Maxi- 92 Shore A T, /T [Nm] 35/ 70 95/190 190/380 265/ 530 310/ 620 900 / 1800
maldrehmomente 2 98 Shore A T, /T [Nm] 60/120 160/320 325/650 450/ 900 525/ 1050 1040 /2080
elastische Kupplung 64 Shore D T /T, [Nm] 75/150 200/400 405/810 560/1120 655/1310 1250 / 2500
axial AK, [mm] 1,4 1,5 1,8 2,0 2,1 2,6
92 ShoreA AK [mm] 0,14 0,15 0,17 0,19 0,21 0,25
. radial 98ShoreA AK [mm] 0,10 0,11 0,12 0,14 0,16 0,18
Zulassige AK 0,07 0,08 0,09 0,10 0,11 0,13
Verlagerungen . L I : : : : - :
92 ShoreA AK, [°1 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
winklig 98 Shore A AK, ] 0,9 0,9 0,9 0,9 0,9 0,9
64 ShoreD AK ] 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
M tragheit te und Gewicht Grolls
assentragnerismomente un ewicnte o1 0 1 2 3 4
Type 494. 0 ._ | [10° kgm?] 0,211 0,531 1,388 2,846 6,858 29,432
EAS®-Nabenseite Type494.1_._ | [103kgm?2] 0,211 0,531 1,388 2,846 6,858 29,432
Type 494. 2 .. | [10° kgm?] 0,205 0,505 1,302 2,630 6,359 28,443
Type 494. 0 .. | [10° kgm?] 0,322 0,700 1,846 7,627 14,530 48,570
ROBA®-ES-Seite Type494. 1. | [103kgm?] 0,381 0,833 2,280 7,475 14,167 43,038
Type 494. 2 .. | [10° kgm?] 0,324 0,696 1,847 7,613 14,520 49,106
Type 494. 0_.. m [kg] 1,06 1,58 2,69 6,31 9,23 21,53
Gewichte Typed494. 1. m [kgl 1,18 1,74 3,05 6,20 8,91 21,44
Type 494. 2. m kol 1,02 2,09 2,70 6,23 9,56 21,09
GroBe
Spannschrauben 01 0 1 2 3 4
. Anzahl, Abmessung M [mm] 6 x M4 6 x M4 8 x M4 8 x M5 8 x M6 8 x M8
in Konusbuchse, - .
EAS®-Seite Schltsselweite SW [mm] 7 7 7 8 10 13
Anzugsmoment T, [Nm] 4 4 4 8 12 25
. Anzahl, Abmessung M, [mm] 1 x M6 1 x M8 1 x M8 1xM10 1xM12 1x M14
in Klemmnabe, - :
ROBA®-ES-Seite Schllsselweite SW, [mm] 5 6 6 8 10 12
Anzugsmoment T, [Nm] 10,5 25 25 70 120 200
T S Anzahl, Abmessung M, [mm] 4 x M5 8 x M5 8 x M6 4 x M8 4 x M8 4 xM12
ROB A®-ES-S’eite Schliisselweite SW, [mm] 4 4 5 6 6 10
Anzugsmoment T, [Nm] 6 6 10,5 25 30 90
GroBe GroBe
MaBe [mm] o1 0 1 2 3 2 Bohrungen [mm] o1 0 F 2 3 4
A 12 13,5 16 17 20,5 46 . 499 d i 10 15 22 32 35 40
A, 7 8 9 10 12 16 e 2 d.. 20 25 35 45 55 65
34 47565 69 74 87 130 BP gon Gemn 12 15 22 28 32 40
D. 5 o 60 95 105 138 B o0 s (50 w0 (50 e
F 61,5 67 8 97 117 150 ' d,? :3 e ;: 139 io 28 35 45
F, 70 85 100 115 135 166 D o 5 max I S e e
f 38 44 56 70 84 100 S5 d5o A 15 19 20 28 359 45
f, 5 5 5 6 7 - P e d, o 28 38 45 50 60°® 75
f, 50 55 70 84 100 - Q a0 Ysmn 8 10 12 14 20 38
G? M5 M6 M8 M8 M8 M10 e dy e 28 38 45 55 60 80
min. Wellenldnge g, 34 39 42 48 53 93
h 40 48 59 64 75 115 MaB- und Konstruktionsdnderungen vorbehalten
k 2,8 2,8 B85 40 4,0 -
k, 2,8 2,8 2,8 3,5 4,0 5,3
L1 47 56 67 73 86 130
L, ) 102 119,5 146 159 182 255
L, 95 111,5 138 150 171 240
L 30 35 45 50 56 75
t 10 15 15 20 25 20
t 12 13,5 20 20 21 27,5

19
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-NC Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-NC kurze Nabe

mit Konusbuchse
Type 450._1_.0 L

h
b A K,
Hub
2] o
Q
a|
£ = -
L ol T 4.7 s+ 7 | _
[SERCERSIRS g, Qle|e|le
a SW
3 bertihrungsloser 1 x Senkschraube 2 x Gewindestift
Endschalter bei GréBe 02 bei GréBe 03

EAS®-NC lang vorstehende Nabe

Type 450._ __ .0

GroBe 03 und 02
mit Passfedernut
Type 450._2_.0
4#
b A
Hub
172} \.@_N
: =
w| €|l o|lo] [——— I TR BT
[SERSERSERS] [SERCERS]

a
a, bertihrungsloser

Endschalter

Type 450._ _ _ .1

GroBe 03 und 02
mit Konusbuchse mit Passfedernut
Type 450._1_.1 L, Type 450._2 .1
h1
C, b A K, c A
Hub Hub
1] 5« %] I §N
e it
9, . Q |
s|s|s|s|8, L= & |11 §/58s BN —————— L e
Y

a SwW
2 berlihrungsloser

Endschalter
Bestellnummer
mit Konusbuchse 1 0
mit Passfedernut 2 5

GroBe Drehmomentbereich kurze Nabe
03 mittel 5 lang vorstehende
und hoch 6 Nabe
02 sehr hoch 7

Beispiel: Bestellnummer 02 / 450.610.0 / 15 / 8 / Endschalter 055.002.5

20 1) Siehe Technische Daten, Grenzdrehmoment flr Uberlast Mg

Durchrastkupplung
Synchronkupplung

0 Bohrung
1 Nabe

(%) dH7
(%) de7

a
a, beriihrungsloser

Endschalter

Drehmomentein-
stellwert (Optional)

mit Endschalter
siehe

Seite 51 - 53
(Option)




O mayr’

Ihr zuverldssiger Partner

EAS®-NC Durchrastkupplung/Synchronkupplung

MaB- und Konstruktionsédnderungen vorbehalten

Weitere GroBen fur kleinere und groBere Drehmomente auf Anfrage

Anbautoleranz + 0,1

Lage der Passfedernut zur Anschraubbohrung ,,s“ im Druckflansch nicht

definiert (definierte Lage auf Anfrage moglich)

Passung anwenderseitig H7

Bis @ 14 Nut nach DIN 6885/1, tiber @ 14 Nut nach DIN 6885/3

MaBe im ungespannten Zustand (im gespannten Zustand kiirzer) -
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-NC Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-NC zwei-Lager-Ausfiihrung mit Konusbuchse

L2
h2
b A K,
Hub
w N
Q
-
9,
w| €| o] © I i s 1 AR BV BN TH ENTRN
ola|e|le g, olelale
a, % SwW
|-
3 beriihrungsloser

Endschalter

EAS®-NC zwei-Lager-Ausfiihrung mit Passfedernut

b A
Hub
» Y
Q
[ -1
w| E| o0 [— 1 o w|u®
[SERSERCERS! [SERCRES]

a
<—2>
a, berthrungsloser

Endschalter
Bestellnummer

mit Konusbuchse 1 0

mit Passfedernut 2 5
_ /4 5 0 _ _ _

GroBe Drehmomentbereich " 2-Lager-Ausfiihrung

03 mittel 5
und hoch 6
02 sehr hoch 7

Beispiel: Bestellnummer 02 / 450.610.2 / 15 / 8 / Endschalter 055.002.5

22 1) Siehe Technische Daten, Grenzdrehmoment flr Uberlast Mg

Durchrastkupplung
Synchronkupplung
2/ _
2 Bohrung
Nabe
gdH?
deH7

Type 450._1_.2
GroBe 03 und 02

Type 450._2_.2
GroBe 03 und 02

Drehmomentein-
stellwert (Optional)

mit Endschalter
siehe

Seite 51 - 53
(Option)
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Ihr zuverldssiger Partner

EAS®-NC Durchrastkupplung/Synchronkupplung

MaB- und Konstruktionsdnderungen vorbehalten

Weitere GroBen fur kleinere und gréBere Drehmomente auf Anfrage

Anbautoleranz + 0,1

Lage der Passfedernut zur Anschraubbohrung ,,s“ im Druckflansch nicht

definiert (definierte Lage auf Anfrage mdglich)

Passung anwenderseitig H7

Bis @ 14 Nut nach DIN 6885/1, Uiber @ 14 Nut nach DIN 6885/3

MaBe im ungespannten Zustand (im gespannten Zustand kuirzer) -
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-NC Durchrastkupplung/Synchronkupplung

EAS®-NC mit Metallbalgkuppl

EAS®-Seite Konusbuchse,
Metallbalg-Seite Konusbuchse
Type 453._1_.0

ung

CS
A
I, Hub
8|
- H
. 9s 9. o
888 = — =1 8|5|5| 88
sw, K berﬁhrungsloserﬁ K Sw
Endschalter
EAS®-Seite Passfedernabe,
Metallbalg-Seite Passfedernabe
Type 453._2_.0 L
CS
A
1, Hub
g
wl o kel i Airiririiuﬁk o L w
[SIRSHES - Q| Q| g
M=z !
beri]hrungsloser‘ﬁ]I
Endschalter
Bestellnummer
EAS®-Seite Metallbalg-Seite
Konusbuchse Konusbuchse 1 0 Durchrastkupplung
Passfedernabe Passfedernabe 2 5 Synchronkupplung
/4 5 3 . o / __
GroBe Drehmomentbereich " Bohrung
03 mittel 5 Nabe 1
und hoch 6 @ ar7
02 sehr hoch 7 G
P

Beispiel: Bestellnummer 02 / 453.615.0 / 15/ 15/ 8 / Endschalter 055.002.5

24 1) Siehe Technische Daten, Grenzdrehmoment fiir Uberlast M,

Type d453._ __ .0
GroBe 03 und 02

Drehmomentein-
stellwert (Optional)

Bohrung mit

Endschalter
siehe

Seite 51 - 53
(Option)
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Ihr zuverldssiger Partner

EAS®-NC Durchrastkupplung/Synchronkupplung

MaB- und Konstruktionsédnderungen vorbehalten

1) Weitere GroBen fir kleinere und gréBere Drehmomente auf Anfrage
2) Bis @ 14 Nut nach DIN 6885/1, tber @ 14 Nut nach DIN 6885/3
3) MaBe im ungespannten Zustand (im gespannten Zustand kirzer) -
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Ihr zuverléssiger Partner

EAS®-compact® Optionen

EAS®-compact® mit Einstellmutter fiir radiale Drehmomentverstellung

A, Nutbreite . X* Die EAS®-compact® kann mit einer Einstellmutter flr radiale Dreh-
/ ” momentverstellung ausgertstet werden, wenn die Kupplung bei
beengten Einbauverhéaltnissen axial nicht zuganglich ist.
— Bei dieser Variante ist die Skalierung zum Ablesen und Einstellen des
—+ x Drehmomentes am AuBendurchmesser radial sichtbar aufgebracht.
GroBe
o M mm
F— 3als 2L ) o1 0 1 2 3
A, 12 13,5 16 17 20,5
F, 61 73 88 104 125
F, 70 85 100 115 135
X 8 8 10 10 10
X 3,5 3,5 4 4 4
EAS®-compact® mit Klemmring
EAS®-compact®Kupplungen mit Klemmringnabe sind duBerstschnell GroBe
und einfach auf der Welle montierbar. Der geschlitzte Klemmring Bohrungen [mm)] 01 0 1 2 3
wird mit einer einzigen Schraube gespannt. Durch die Ausstattung
mit der Einstellmutter fir radiale Drehmomentverstellung kann qn d . 10 15 22 32 35
das Grenzdrehmoment fiir Uberlast auch im montierten Zustand d . 25 32 40 45 55

verandert werden.
1) Bohrungsabhéngige Ubertragbare Drehmomente siehe Tabelle 1.

L5
L, Sw, Reibschliissig libertragbare Drehmomente T_ [Nm]
A | EAS®-compact® mit Klemmring
? : /» GroBe
Bohrung 01 0 1 2 3
3 210 44 - - - -
L (/) 212 52 - - - -
. 214 61 - - - -
I ‘ W 216 69 101 - - -
218 78 113 - - -
@ 9 20 87 126 - - -
L o 22 96 138 199 - -
= 0 25 109 168 226 327 -
Hub SW, 0 28 - 201 253 366 523
9 30 - 216 290 420 561
GroBe 932 - 230 325 470 598
MaBe [mm] 01 0 1 2 8 9 35 - - 355 515 700
A, 15,5 19 20,5 235 26 9 38 - - 386 559 798
F, 70 85 100 115 135 9 40 - - 406 588 840
F, 60 72 84 97 115 9 45 - - - 661 945
L, 435 535 635 705 805 9 50 - - - - 1050
L, 65 77 90 103 117 9 55 - - - - 1155
1 18 22 26 32 36 Tabelle 1
GroBe
Schrauben = 5 ] B A
. Anzahl, Abmessung M, [mm] 1x M4 1x M5 1 x M6 1 x M6 1 x M8
Sicheringsschraube iop oo e te SW, [mm] B 4 5 5 6
in Einstellmutter &
Anzugsmoment T, [Nm] 3 55 9,5 9,5 23
Anzahl, Abmessung M, [mm] 1 x M6 1 x M8 1 xM10 1xM12 1 xM14
im Klemmring Schlisselweite SW, [mm] 5 6 8 10 12
Anzugsmoment T, [Nm] 16 40 79 135 220
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EAS®-compact® Optionen

EAS®-compact® drehsteif

Ihr zuverléssiger Partner

Baukastenstruktur
Passfeder-
Nabe 2
Eingelenk-
kupplung
Klemmring-
Nabe
EAS®-compact®
Durchrast-,
Synchron-
Zweigelenk-
kupplung
mit Verbin-
dungsplatte
Spannring-
Nabe
Halbschalen- n |
Nabe
Zweigelenkkupplung
mit Hilse
Hulsenvarianten:
» Hiulse 1
Flansch — _ » Sonderhllse mit

variabler Lange
gekropftes Rohr
CFK-Hiilse
GFK-Hulse

axial teilbare Hilse

EAS®-compact® Durchrast- und Synchronkupplungen sind mit nahezu allen Bauteilen der spielfreien Wellenkupplungen
ROBA®-DS kombinierbar. Eine géngige Auswahl unterschiedlicher Typen finden Sie auf den Seiten 16 und 17.

Wir beraten Sie gerne bei der Dimensionierung und Zusammenstellung lhrer optimalen Ausfihrung.
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Technische Erlauterungen
Ablesbare Drehmomenteinstellung

Die EAS®-compact® Uberlastkupplung bietet den Komfort der
ablesbaren Drehmomenteinstellung an der Einstellmutter (fiir
GroBe 01 bis 3). Ablesbarkeit bedeutet zum einen eine erhebliche
Vereinfachung zum Nachstellen des Drehmoments, zum anderen ein
einfaches Kontrollieren des eingestellten Ausldsewertes bei einge-
bauter Kupplung.

- Durch die Einstellmutter mit Feingewinde und die anwendungs-
freundliche Skalierung kann das Grenzdrehmoment feinfihlig ein-
gestellt und genau abgelesen werden.

- Gegen selbsttdtiges, unbeabsichtigtes Verstellen des eingestellten
Grenzdrehmomentes schutzt die formschlussige (bzw. reibschlis-
sige) Sicherung der Einstellmutter. Ein Auf-Block-Drehen der
Tellerfedern wird durch die integrierte Blockdrehsicherung verhin-
dert.

8

Bild 1: EAS®-compact®Durchrast- und Synchronkupplung

Zustellung bis Drehmoment
Betriebsbereich l}/lG [Nm]
T 15
wt Grafik ubt_er_ \
&£ Federkennlinie 14
o
¥ 13
12 \
11
10 \
9
\/ : \
7
6 \ >
~ 20 22 24 26 28
Betriebs- | Federweg S Differenz | Teilstriche
bereich —|4 Teilstriche [«—
Bild 3 Bild 4
(Das Diagramm dient nur als Beispiel) (Das Diagramm dient nur
als Beispiel)

Je nach Antriebsart und Antriebskonstellation
kénnen Drehmomentspitzen (z. B. durch Anlaufdreh-
momentstoB bei Asynchronmotoren) auftreten, die
deutlich Uber dem Betriebsdrehmoment der Anlage
(des Motors) liegen.

Dieses Verhalten ist kundenseitig bei der Auslegung
bzw. der Einstellung der Kupplung zu bericksichti-
gen.

Ihr zuverléssiger Partner

Drehmomenteinstellung

Die Einstellung erfolgt durch Verdrehen der Einstellmutter (5)
(GroBe 03 bis 3) bzw. der Gewindestifte (6) (GroBe 4 und 5).

Die eingebauten Tellerfedern (9) werden im negativen Bereich der
Kennlinie betrieben (Bild 3). Eine starkere Vorspannung bewirkt ein
Absinken der Federkraft. Drehen der Einstellmutter (5) (GroBe 03 bis
3) bzw. der Gewindestifte (6) (GroBe 4 und 5) im Uhrzeigersinn be-
wirkt also eine Verringerung des Drehmomentes, drehen gegen den
Uhrzeigersinn erhéht das Drehmoment (Blickrichtung auf die Ein-
stellmutter (5) - Bild 1 und 2).

EAS®-compact® Durchrast- und Synchronkupplungen werden,
falls kundenseitig keine andere Drehmomenteinstellung gewiinscht,
generell werkseitig auf ca. 70 % des jeweiligen Maximalmomentes
eingestellt und markiert (kalibriert). Die jeweilige Drehmomentein-
stellung, bzw. der einstellbare Drehmomentbereich ist auf dem Ty-
penschild ersichtlich.

Eine Kontrolle ,Federeinsatz im Betriebsbereich” kann tber das MaB
»,a” vorgenommen werden.

EAS®-compact® Durchrast- und Synchronkupplung (GréBe 01 — 3):
MaB ,a” ist der Abstand von Einstellmutter-Stirnseite (5) bis
Druckscheibe-Stirnseite (3) (Bild 5).

Die Angaben hierzu entnehmen Sie aus den jeweiligen Einbau- und
Bedienungsanleitungen.

Bild 5

EAS®-NC GroBe 03 und 02 muss, falls werkseitig keine Einstellung

oder Kalibrierung vorliegt, Uber Einstelldiagramme eingestellt werden

(bei Bedarf anfordern).

EAS®-NC GroBe 03 (Bild 7):

¢ Beide Gewindestifte (8) aus der Einstellmutter (5) herausdrehen.

¢ Gewinde von Einstellmutter (5) und Nabe (1) fetten.

e Einstellmutter (5) mit Hilfe eines Hakenschlissels auf das
gewlinschte MaB ,a” (auf dem Einstelldiagramm) einstellen.

¢ Beide Gewindestifte (8) mit Loctite 243 bestreichen, in die
Einstellmutter (5) eindrehen und anziehen.

EAS®-NC GroBe 02 (Bild 8 und Bild 4):

e Sicherungsschraube (2) I6sen.

e Gewinde und Anlageflache von Einstellmutter (5), Sicherungsring
(4) und Nabe (1) fetten.

e Einstellmutter (5) von Hand bis zur Anlage der Tellerfeder (9) zu-
stellen.

e Weiterdrehen bis die 4 Kerben am Umfang der Einstellmutter (5)
und die Kerben im Sicherungsring (4) Ubereinstimmen.

¢ Die Einstellmutter (5) mit einem Stirnlochschliissel um die Anzahl
der Teilstriche weiterdrehen, die dem gewlinschten Drehmoment
entspricht (Bild 4, Anzahl der Teilstriche auf dem Einstell-
diagramm). Die 4 Kerben am Umfang der Einstellmutter (5) und
am Sicherungsring (4) missen in gleicher Position stehen.

e Sicherungsschraube (2) mit Loctite 243 Kleber bestreichen und in
die Einstellmutter (5) eindrehen.

Bild 7
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Technische Erlauterungen

Verstellen des Drehmomentes

GroBe 01 bis 3 (Bild 1, 2 und 6):

e Benodtigtes Drehmoment (nach untenstehenden Formel) in Pro-
zent des maximalen Einstellwertes umrechnen.

Bendotigte Drehmomenteinstellung

x 100 = Einstellung in %
max. Drehmomenteinstellung

(siehe Tabelle technische Daten)

e Ldsen der Sicherungsschraube (2) in der Einstellmutter (5).

e Einstellmutter (5) anhand der eingepragten Einstellskala (Bild 1
und 2) im oder gegen den Uhrzeigersinn mit Hilfe eines Haken-
oder Stirnlochschlissels verdrehen, bis das gewinschte Dreh-
moment eingestellt ist.

e Das gewiinschte Drehmoment ergibt sich aus der Uberdeckung
der Markierung (D) am Sicherungsring (4) und der Prozentangabe
(C) auf der Einstellmutter (5) (siehe Bild 1).

e Sicherungsschraube (2) mit Loctite 243 bestreichen und in Ein-
stellmutter (5) eindrehen; dabei missen die 4 Kerben (A) in der
Einstellmutter (5) und die Kerben (B) im Sicherungsring (4) in glei-
cher Position stehen (Bild 1). Gegebenfalls ist eine leichte
Korrektur notwendig.

Beispiel:

EAS®-compact® GroBe 3, Type 490.610.0 (M, max. = 350 Nm):

Drehmomentvoreinstellung = 70 % von M, max. = 245 Nm.

Die Einstellung soll von 245 Nm auf 280 Nm erhéht werden.

¢ Drehmomenteinstellung in % von M, max. mit Hilfe unten
stehender Formel ermitteln:

280
350

x 100 =80 %

e Einstellmutter (5) anhand der stirnseitigen Skalierung (Bild 1)
mittels Stirnlochschliissel von 70 % Einstellung auf 80 %
Einstellung entgegen dem Uhrzeigersinn aufdrehen.

GroBe 4 (Bild 9):

Ein Verstellen des Drehmomentes erfolgt ausschlieBlich Uiber die Ge-
windestifte (6) und nicht Uber die Einstellmutter (5):

e Alle Sechskantmuttern (7) 16sen.

¢ Alle Gewindestifte (6) gleichméaBig mit Hilfe eines Innensechskant-
schlussels auf das gewiinschte MaB ,,a“ einstellen (MaB ,a“ siehe
aufgeklebte Einstelltabelle auf der Kupplung).

e Gewindestifte (6) wieder mit Sechskantmuttern (7) kontern.

Nach Demontage der Kupplung (z. B. durch Teller-
feder bzw. Tellerfederschichtungswechsel) muss die
Kupplung neu eingestellt werden.

Ihr zuverléssiger Partner

Zulassige Lagerbelastungen

Das Abtriebselement wird auf die Rillenkugellager zentriert (Passung
H7/h5) und mit dem Druckflansch (3) verschraubt.

Liegt die resultierende Radialkraft vom Abtriebselement annéhernd
in der Mitte der Kugellager und unter der maximal zuléssigen
Radiallast nach Tabelle 1, kann auf eine zusétzliche Lagerung des
Abtriebselementes verzichtet werden.

Es diirfen keine nennenswerten Axialkrifte (Tabelle 1) vom
Abtriebselement auf den Druckflansch (3) der Kupplung
eingeleitet werden.

Zulassige GroBe
Lagerbelastungen 03 0201 0 1 2 3 4 5
Axialkréafte FA [kN] 0,12 0,28 065 1 15 24 42 5 77
Radialkréfte  F, [kN]

1-Lager-Ausfiihrung 01 025065 1 15 24 42 5 -

2-Lager-Ausfiihrung 0,150,375 1 1,5 2,25 36 6,3 7,5 11,5
Q"erkraﬂ: M.[Nm] 05 15 5 10 20 30 40 50 70
momente Q

Tabelle 1

*

Momente, die aufgrund nicht zentrischer, auf den Druckflansch wirkender
Axialkréfte die Rillenkugellagerung belasten.
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Technische Erlauterungen

GroBenauswahl, Energieberechnung,
Drehmomenteinstellung fiir horizontale Servoachsen

Zahnriemenscheibe

Motor
Zahnriemen- 1
scheibe | Motor // "
1, : L — T T
N B s (R 1 i
N ‘ N
Zahnriemen- ‘ R t\EAS‘@—compaCt@
scheibe . Nabenseite
1, \ EAS®-compact® Schlitten ‘ \ Iy Schlitten
L~ Druckflanschseite m, | EAS®-compact® m, |,
= R T Druckflanschseite
| I
s 4 ‘ | — o
N e o 1 o B
bl 0 b || [E— [
EAS®-compact® Spindel i [\ Zahnriemenscheibe Spindel
_____ Nabenseite Is ‘ 1, Ig
IN
Bild 1 Bild 2
EAS®-compact® Schlitten
Nabenseite m, I,
IN
pecccs P
\
S — [ ]
)
Motor EAS®-compact® Spindel
[ elastische Seite [
Bild 3 I
Anordnung Bild 1 Anordnung Bild 2 Anordnung Bild 3
Gesamtes Massentragheitsmoment ohne EAS®-compact® Kupplung
n, 2 n, 2 2
Ig: ly + 1y 4 (L, + I +1) - ( ; ) |g= IM+Iz1+(I22+IS+IL)-(n—) |g= by + L + 1+ 1 [kgm?3 (1)
1 1
I aus Gleichung (7) I aus Gleichung (7) I, aus Gleichung (7)
Massentragheitsmoment antriebsseitig bezogen auf die Welle mit der EAS®-compact® Kupplung
n, 5
l, = I+ 1, + (I, + 1) - ( N Jj2 L= 1,+1 L= l,+1 [kgm?] (2)
2
Massentragheitsmoment abtriebsseitig (spindelseitig) bezogen auf die Welle mit der EAS®-compact® Kupplung
n2
= I +lg+1 l, = |D+|z1+(|zz+|s+||_)'(n_)2 L=l +lg+1 [kgm?3 (3)
1
I, aus Gleichung (7) I, aus Gleichung (7) I, aus Gleichung (7)
Vorauswahl der Kupplung
M, =15"M, M = 1,5-M, M, = 15-M, [Nm]

M, aus Gleichung (4)
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Anordnung Bild 1 Anordnung Bild 2 Anordnung Bild 3
Drehmoment an der Spindel
n
M,= M,- n1 wie Anordnung Bild 1 wie Anordnung Bild 1 INm] (4)
2
Vorschubgeschwindigkeit des Schlittens
‘n
V= Prne wie Anordnung Bild 1 wie Anordnung Bild 1 1 &
6-10* s
Winkelgeschwindigkeit der Motorwelle o, und der Spindel o,
n, - m n,-m ) ) i :
o, = T w, = T wie Anordnung Bild 1 wie Anordnung Bild 1 [sT (6)
Masse des Schlittens reduziert auf die Spindel
V2
= m- 2 wie Anordnung Bild 1 wie Anordnung Bild 1 [kgm? (7)
w2
v aus Gleichung (5), w, aus Gleichung (6)
Energie bei Kollision ohne EAS®-compact® Kupplung
1
Wg = ? . Ig c02 wie Anordnung Bild 1 wie Anordnung Bild 1 b1 ®
I, aus Gleichung (1), @, aus Gleichung (6)
Energie bei Kollision mit EAS®-compact® Kupplung
1 1
W2=7~|2~oz)22 sz?- w2 W2=? o[y o @2 b ©
I, aus Gleichung (3), w, aus Gleichung (6) I, aus Gleichung (3), w, aus Gleichung (6) I, aus Gleichung (3), w, aus Gl. (6)
Verbleibende Restenergie
W,
W, = W2 - 100 wie Anordnung Bild 1 wie Anordnung Bild 1 [%] (10)
<]
W, aus Gleichung (8), W, aus Gleichung (9)
Abgekuppelte Energie
AW = W -W, . . . . b1 @1
S wie Anordnung Bild 1 wie Anordnung Bild 1
AW = 100 - W,_ [%] (12)
Wg aus Gleichung (8), W, aus Gleichung (9), W, aus Gleichung (10)
Erforderliches Ausrastdrehmoment in der Beschleunigungsphase (Achse horizontal)
| n n n
M= M - ——— — Drehzahlverhaltnis —— entfallt. Drehzahlverhaltnis —- entfallt. [Nm] (13)
A B Ll n, n, n,
I, aus Gleichung (2), |, aus Gleichung (3)
Erforderliches Ausrastdrehmoment in der Beschleunigungsphase (Achse beliebig ausgerichtet)
n1 |2 n2 |2 n2 I2
My = My - === M) et MU 82 My =My M=) - e MO FTx 2 M =[(Mg M) 5= e M T x .2 [INm]- (14)
2 1
M, aus Gleichung (15) M, aus Gleichung (15) M, aus Gleichung (15)
Lastmoment aus Schlittenmasse bei beliebiger Ausrichtung
m-g-sina - p ) ) . n
M=—7—""T—"—"" wie Anordnung Bild 1 wie Anordnung Bild 1 [Nm] (15)
2 -m- 1000
m
o Spindel
Einstellung des Grenzdrehmomentes
M,= 1,5-M, M= 1,5-M, M,= 1,5 M, [Nm] (16)

G
M, aus Gleichung (4)

Bedingung:  Das Ausrastdrehmoment M,, aus Gleichung (13) oder (14) (mit Faktor 1,2 multipliziert) muss kleiner sein als das

an der Kupplung eingestellte Drehmoment M,..

M, aus Gleichung (4)
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Technische Erlauterungen

Berechnungsbeispiel

) | Motor
Zahnriemen- i |

Anordnung wie in Bild 1 scheibe l P M

IZ1 Xﬁ N 71 77777777777 1

>

Angaben: |
Masse des Schlittens m = 560 kg |
Massentragheitsmoment des Motors |, = 0,0037 kgm? Zahnriemen- ‘ > ,

i . scheibe EAS®-compact® Schlitten
Massentragheitsmomente der I, = 0,0006 kgm? 1, _  | Druckflanschseite m, I,
Zahnriemenscheiben I, = 0,01132 kgm? > I
Massentragheitsmoment der Spindel  Ig = 0,00067 kgm?2 pececs pecees
Antriebszahl des Motors n, = 2000 min-

Drehzahl der Spindel n, = 1000 min"' Y N
Steigung der Spindel p = 10 mm  — [ — ]
Nenndrehmoment des Motors M, = 14 Nm = EAS®-compact® Spindel
s Mkt Aee Metnra M — A0 N === Nabenseite I
Maximales Drehmoment des Motors M = 40 Nm . 1
B Bild 1 N
Vorauswahl der Kupplung Winkelgeschwindigkeit der Motorwelle », und der Spindel v,
M, =15-M, n, - 2000 -
e . M, =15-28=42 [Nm] o, = = ——=209 [s'1  (6)
M, aus Gleichung (4) e 30 30
n, - m 1000 - it
w, = = ——=104,7 [s'T ()
30 30

Gewabhlt: EAS®-compact® GroBe 0, Type 490.610.0
Drehmomentbereich M, = 20 + 50 Nm

(aus Technische Daten, Seite 9)

Massentragheitsmoment der EAS®-compact®
I, =0,000531 kgm? (aus Techn. Daten, Seite 9)
I, = 0,000234 kgm? (aus Techn. Daten, Seite 9)

Nabenseite
Druckflanschseite

Gesamtes Massentragheitsmoment
ohne EAS®-compact® Kupplung

n, | aus
— S —=)2 L
=ty t 1z + (1 +) - (=) Gleichung (7)
|g = 0,0037+0,0006+(0,01132+0,00067 +0,00142) '(%)2
I, = 0,00765 [kgm?] (1)

Masse des Schlittens reduziert auf die Spindel

V2 0,16672
l=m- = 560 -
w2 104,72

v aus Gleichung (5), w, aus Gleichung (6)

=0,00142  [kgm3 (7)

Energie bei Kollision ohne EAS®-compact® Kupplung

;
Wy=— I 02 =—-000765 209" =167 Nl @8

= o)

I, aus Gleichung (1), w, aus Gleichung (6)

Energie bei Kollision mit EAS®-compact® Kupplung

1 1
W,=— |02 =—--000262-1047: =14 M)

I, aus Gleichung (3), , aus Gleichung (6)

Massentragheitsmoment antriebsseitig
bezogen auf die Welle mit der EAS®-compact® Kupplung

r‘|1
I, Ip+ 1, + (I, + 1) - ( = )2
2
2000 2
1000
[kgm? (2)

I, = 0,000234+0,01132+(0,0006 +0,0037)- (

1

I, = 0,0287

Verbleibende Restenergie

2

W, =

R

14
-100 = —100=84 [%] (10)
167

9

Wg aus Gleichung (8), W, aus Gleichung (9)

Massentragheitsmoment abtriebsseitig (spindelseitig)
bezogen auf die Welle mit der EAS®-compact® Kupplung

L=l +Ig+1 I_aus Gleichung (7)
I, = 0,000531 + 0,00067 + 0,00142 = 0,00262 [kgm? (3)

Abgekuppelte Energie

AW= W -W,
AW = 100 - W,

=167 - 14 =153 b1oan
=100- 8,4 =91,6 %] (12)

Drehmoment an der Spindel

Erforderliches Ausrastdrehmoment in der
Beschleunigungsphase (Achse horizontal)

M= M- b, I, aus Gleichung (2)
AR L+l 1, aus Gleichung (3)
M 40 0,00262 2000 67 N 13
A 0,00262 + 0,0287 To00 = &7 INml (13)

M= M, . — 2000 _ g INm]  (4)
- . —14 . = m
2 ton 14 000
Vorschubgeschwindigkeit des Schlittens
p-n, 10 - 1000 m
= = =0,1667 [—1 )
6-10* 6-10* s

Einstellung des Grenzdrehmomentes
Mg= 1,5-M, [Nm] (16)

Bedingung: Das Ausrastdrehmoment 1,2 - M, = 1,2 - 6,7 = 8,04 Nm st
kleiner als das an der Kupplung eingestellte Drehnmoment M, = 42 Nm.

=15-28 =42
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Technische Erlauterungen

Bezeichnungen

| . [kgm?] gesamtes Massentragheitsmoment ohne EAS®-compact® Kupplung
I, [kgm?] Massentragheitsmoment antriebsseitig bezogen auf die Welle mit der EAS®-compact® Kupplung
l, [kgm?] Massentragheitsmoment abtriebsseitig (spindelseitig) bezogen auf die Welle mit der EAS®-compact® Kupplung
Iy [kgm?] Massentragheitsmoment des Motors

l,, [kgm3] Massentréagheitsmoment der motorseitigen Zahnriemenscheibe

Iy [kgm?] Massentragheitsmoment der zweiten Zahnriemenscheibe

g [kgm?] Massentragheitsmoment der Spindel

I [kgm?] Masse des Schlittens reduziert auf die Spindel

Iy [kgm?] Massentragheitsmoment der EAS®-compact®, Nabenseite

[ [kgm?] Massentragheitsmoment der EAS®-compact®, Druckflanschseite

I [kgm?] Massentragheitsmoment der EAS®-compact®, elastische Kupplung
L [kgm?] Massentragheitsmoment der Zwei-Wellen-Verbindung vor dem Einbau der EAS®-compact® Kupplung
M, [Nm] Nenndrehmoment des Motors

M, [Nm] Drehmoment an der Spindel

M, [Nm] erforderliches Ausrastdrehmoment in der Beschleunigungsphase
M, [Nm] maximales Drehmoment des Motors

M, [Nm] Grenzdrehmoment fiir Uberlast

M, [Nm] Lastmoment aus Schlittenmasse bei beliebiger Ausrichtung

M, [Nm] erforderliches Drehmoment zur Vorauswahl der Kupplung

g [m-s?] Fallbeschleunigung

m [ka] Masse des Schlittens

n, [min] Antriebsdrehzahl des Motors (Eilgang)

n, [min ] Drehzahl der Spindel (Eilgang)

p [mm] Steigung der Spindel

\Y [m-sT] Vorschubgeschwindigkeit des Schlittens

Wg [J] gesamte Energie bei Kollision ohne EAS®-compact® Kupplung

W, [J] Energie bei Kollision mit EAS®-compact® Kupplung

W, [%] verbleibende Restenergie

AW [J] abgekuppelte Energie

AW [%] abgekuppelte Energie

w [s1] Winkelgeschwindigkeit der Motorwelle

S

[s7]

Winkelgeschwindigkeit der Spindel

33
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Reibschllissig ubertragbare Drehmomente

Tabelle 1: Zuordnung Bohrungsdurchmesser d,/d, der elastischen Kupplung zu iibertragbarem Drehmoment ,,T_*
EAS®-compact® Synchron- und Durchrastkupplungen Type 494._0_._/494. 1_._

GroBe
Bohrung o1 0 1 2 3 4
d, 34 - - - - -
215 d, 56 . . - . .
d, 36 - - - - -
216 d, 62 . . - . .
d, 43 79 - - - -
219 d, 81 141 - - - -
d, 45 83 83 - - -
020 d, 87 153 197 - - -
d, 50 91 91 - - -
922 d, 100 177 228 - - -
d, 54 100 100 - - -
924 d, 120 203 261 - - -
d, 57 104 104 - - -
925 d, 125 216 279 - - -
d 63 116 116 208 - -
2 3
028 d, 135 256 332 300 = =
d, - 124 124 228 - -
230 d, - 282 368 350 - -
d, - 133 133 248 - -
Reibschliissig 0% T, : 308 405 490 - -
d - -
Ubertragbare Drehmomente Q35 d3 ;22 lgg :gg 228
l - -
Klemmnabe @ d, g3s % - - 158 315 390 -
Giiltig fiir F7/k6 d, - 373 513 600 500 -
@ 40 d, - - 166 340 420 -
Spannnringnabe @ d, d, - - 547 680 600 -
Giiltig fur H7/ké 042 d, - - 174 365 455 -
d, - - 577 730 720 -
d, - - 187 404 505 545
Te  INm] . d, - - 617 790 850 1402
Die Uibertragbaren 48 d, N - - 442 560 590
Drehmomente der Spann- d, = = - 850 1000 1596
verbindung beriicksichtigen d, - - - 470 600 630
da§ max. Passungsspiel 250 d, - - - 880 1180 1731
bei Wellenpassung k6/ d, _ _ _ _ 640 662
Bohrung F7 bzw. H7. @ 52 d 1270 1873
L - - - -
Bei gréBerem Passungs- d, - - R - 705 710
spiel verringert sich das 9 55 d . . . . 1353 2095
Drehmoment. d4 264
5 - - R - -
2o d, - - - - 1428 2308
d, - - - - - 800
o060 - - - - 1471 2420
d, - - - - - 840
2 d, - - - - - 2570
d, - - - - - 900
2 d, - - - - - 2750
d, - - - - - 954
2 d, - - - - - 2989
d, - - - - - 990
2170 d, - - - - - 3157
d, - - - - - 1032
o712 d, - - - - - 3306
d, - - - - - 1095
2 d, - - - - - 3550
d, - - - - - 1158
278 d, - - . - . .
d - - - - -
@ 80 d3 1200

IS
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Endschalter Type 055.00_.5 (beriihrungslos)

Anwendung
Erfassen und Uberwachen von axialen und radialen Ausrastbewe-

gungen in Verbindung mit z. B. EAS®-Kupplungen. Befehlsgeber fir
elektronische und mechanische Ablaufe.

Funktion

Beim Durchfahren der Sensorfliche des NAMUR-Gebers mit ei-
ner metallischen Steuerfahne (bedampft), wird das Melderelais
angesteuert, es wird stromlos und féllt ab. Kontakte 1 — 2 werden
gedffnet. Die Bedampfung ist von allen Seiten mdglich.

Elektrischer Anschluss (Klemmen)

1-2-3 Potentialfreie Umschaltkontakte
5-6 Anschluss Eingangsspannung
Ausfiihrung

Der elektronische Verstarker ist in ein Leichtmetallgehduse einge-
baut. Die Befestigung des Endschalters erfolgt liber zwei diagonal
angebrachte Anschraublaschen mit M4 Zylinderschrauben.

Technische Daten

Eingangsspannung
(Je nach Ausflihrung)

230 VAC, +10 %, 50 - 60 Hz

115 VAC, +10 %, 50 - 60 Hz

24 VDC, PELY, 5 %,
verpolungssicher, fiir den Anschluss
an Uberspannungskategorie II

Leistungsaufnahme max. 1,5 VA
Umgebungstemperatur -10 °C bis +60 °C Endschalter
-25 °C bis +60 °C NAMUR-Geber
Schutzart IP54
Leiterquerschnitt max. 2,5 mm?/ AWG 14
Gewicht 400g/14 oz
Gerateabsicherung 0,1 A/ flink bei 24 VDC (in der Anlage)
Melderelais potentialfreie Umschaltkontakte

NAMUR-Geber intern

NAMUR-Geber extern

Montage

Kontaktbelastung max. 250 VAC /12 A
Kontaktmaterial AgNi 90/10

max. Schaltfrequenz 20 Hz bei min.
Last, 0,1 Hz bei max. Last

im Leichtmetallgeh&use eingebaut,
Schaltabstand S, 2 mm, blindiger
Einbau, max. Schaltfrequenz 2 KHz,
durch die seitliche Verstellschraube
SW 7 kann der Nullpunkt um je 1 mm
verstellt werden

Metallgehduse M12 x 1, Schalt-
abstand S 2 mm, bundiger Einbau,
max. Schaltfrequenz 2 KHz,
Standard-Kabellange 2 m,

max. 100 m bei Sonderausfiihrung,
Schutzart IP67

3
@ - I
B Schalt- 3 N
SwW7 richtung \]
N l
O mayr

Ce¢

¢ s

E189728
MagBbild (interner NAMUR-Geber) 185
11,9
18,5 _M12
© 24,3 © Verstell-
O" N
<+ ) ": schraube
T *@‘ \k = N SW7
[ B &7 |
28 11,9
2 T 3 5
o I B
© L O mayr
=
i o\ § H §
S M20 x 1,5 %g
[ Le =
(Kabel @7-12mm)
‘ 21 17
M16 x 1,5 "
(Kabel @ 4-8 mm) 2 42
52 ‘ 7,25
66,5

MaBbild (externer NAMUR-Geber)

X
SW 17 N
= \
Pl A
: 30 n
4,3 j 18,5
‘ =
Nd
i 3 5
~
o | @ mayr
L)
5 M20 x 1,5
-~ =7 ((Kabel @7-12 mm)
21 17
M16 x 1,5
(Kabel @ 4-8 mm) 21 42
52 ‘ 7,25
66,5
Bestellnummer

O 5 5.0 0

bertihrungslose Abtastung
Geber extern
Geber intern

_ .5/
A

A
Anschlussspannung
1 230 VAC
2 115 VAC

24 VDC
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Endschalter Type 055.000.5 (mechanische Betatigung)

Anwendung

Uberwachen von mechanischen Bewegungen und Endstellungen.
Befehlsgeber fir elektronische und mechanische Ablaufe. Erfassen
axialer Ausrastbewegungen z. B. in Verbindung mit EAS®-
Kupplungen.

Funktion

Durch Betéatigen des Schalthebels wird der vorgespannte Kontakt
entlastet:
Kontakte 11 — 14 (21 - 24) o6ffnen, 11 — 12 (21 - 22) schlieBen.

Ausfiihrung

In einem Leichtmetallgehduse eingebauter Mikroschalter wird durch
einen Schalthebel betatigt. Die Betatigung ist nur in einer Richtung
moglich.

Die Befestigung des Endschalters erfolgt lber zwei diagonal
angebrachte Anschraublaschen mit M4 Zylinderschrauben.

Technische Daten

Kontaktart 1 Wechsler

(Sonderausfuhrung: 2 Wechsler)

250 VAC /15 A (bei 2 Wechsler: 10 A)
24VDC/6 A

60VDC/1,5A

250 VDC /0,2 A

min. 12 VDC / 10 mA

AgSnO

Schaltleistung

Kontaktmaterial

Schalthaufigkeit max. 200 Schaltungen/min
Umgebungstemperatur -10 °C bis +85 °C
Schutzart IP54

Gewicht 2759

Mit der seitlichen Verstellschraube
(SW7) kann der Nullpunkt nach
rechts oder links um max. 5 mm
verstellt werden

Schaltwegeinstellung

Schaltweg Vorlauf: ~ min. 0,15 bis 0,5 mm
Nachlauf: max. 10 mm,
je nach Nullpunkteinstellung
Sondertypen Auf Anfrage sind andere Schalt-
hebelldngen sowie eine Ausfiihrung
mit 2 Wechslerkontakten mdéglich

Montage

0,5
- —
— 1
2 N

sSw7 / \
L '|
\ .
\ /‘/

\A\__ -

MaBbild

18,5
Betéatigungsrichtung oba
18,5 =]}
24,3
g o ©
~ b
R - -
e 19, B N
[ B M

3 L 11,9
o 3 5
~ ®

o | ¢ mayr

~

A ==
© M20 x 1,5
| |(Kabel @7-12mm)
‘sw 22 17
‘ 21 42
52 l 7,25
66,5

Elektrischer Anschluss

Betatigung M

I Tw 14
()
|
ey
!
! 11

Bestellnummer

0O 5 5.0

0

Sonderausfiihrung

SW7
Verstell-
schraube
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Endschalter Type 055.010.6 (mechanische Betatigung, allseitig)

Ind.Cont.Eq.
Anwendung n c € LISTED 1B
Der Endschalter dient zum Uberwachen und Erfassen von axialen
oder radialen mechanischen Bewegungen und Einstellungen in
Verbindung mit z. B. EAS®-Kupplungen. Geeignet fir Kupplungen

mit einem Mindesthub von 1,1 mm bei radialer Betatigung und

0,9 mm bei axialer Betatigung.

Funktion

Durch Betatigung des MetallstoBels wird der Kontakt 11 — 12

gedffnet.

Elektrischer Anschluss (Klemmen)

11-12

Technische Daten
Kontaktart

Kontaktart (Sonderausfiihrung)

Kontakt-Offnung
Kontakt-SchlieBung
Kontakt-Belastung

Kontaktabstand 250 VAC
Kontaktabstand 24 VDC
Kontaktmaterial

Max. Einschaltstrom

MetallstoBelweg
Schalthaufigkeit
Mechanische Lebensdauer
Leiterquerschnitt
Umgebungstemperatur
Schutzart

Schutzisolierung

Gehéause

Gewicht

Montage

Offner

1 x Offner,
zwangstrennende Kontakte &

zusatzlich 1 x SchlieBer, Klemmen
23 - 24, galvanisch getrennt (Zb)

siehe Schaltwegdiagramm
siehe Schaltwegdiagramm

Offner 250 VAC/2,5A
24VDC/1A
min. 12 VDC / 10 mA

>1,25 mm axial, Zwangstrennung
<1,25 mm, min. 0,5 mm
Ag90Ni10

nach DIN EN 60947-5-1
AC15/DC13

max. 4 mm axial oder radial
max. 100/Min.

1 x 10¢ Schaltspiele unbelastet
1,5 mm2/ AWG 16

-30 °C bis +80 °C

P65

nach Schutzklasse Il @

Thermoplast, selbstverléschend
nach UL94-V0

120 g/ 4,2 oz

* Schalterabstand bei
eingerasteter Kupplung

MaBbild

©
26 'g
4.2 radial
Befestigung ™
M4 / M5 ©
3
~ vl
a1 | | H]
© 22 10
© mayr’ 21
8 30,5
16
!
|
|
M20 x 1,5 31

Fixierte Positionierung bei Sicherheitsanwendung mit
Befestigungsschrauben 2 x M5 (DIN 912).

Schaltwegdiagramm

0] z (2] z [}
2 = [IE = [IE

o &

! | Sonderausfiihrung
omm — — mit SchlieBer
0,08 -0, mm 0,2 -0,4 mm O,2—0,6mmj DT T
0,30-0,5 mm— 0,8 -1,0 mm-] L ‘11“.%'121

| .
M 23— — 241
@1,1-1,3mm- - S
®21-23mm- ®2,1-2,3 mm—-
- Sl
- M — 121
4,8 mm . [P
Betatigung in Seitliche Seitliche
StéBelrichtung Betétigung Betétigung
Schalter nicht schleifend anbauen und auf max.
Betatigungsweg (MetallstoBelweg) achten.
Bestellnummer

0O 5 5.0 1 0.6 37
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Einbaubeispiele

EAS®-compact® kurze Nabe

Die Antriebselemente werden bei der EAS®-compact® kurze Nabe
auf dem Rillenkugellager zentriert und mit dem Druckflansch ver-
schraubt. Liegt die resultierende Radialkraft vom Antriebselement
annahernd in der Mitte des Kugellagers, kann auf eine zusatzliche
Lagerung des Antriebselementes verzichtet werden.

Die Schraubenqualitdt und das Anzugsmoment fiir
die Befestigungsschrauben des Antriebselementes
sind so zu wahlen, dass das eingestellte Grenzdreh-
moment mit ausreichender Sicherheit reibschliissig
Ubertragen wird.

EAS®-compact® lang vorstehende Nabe

Fur sehr breite Antriebselemente oder Elemente mit sehr kleinem
Durchmesser empfiehlt sich die EAS®-compact® mit lang vorstehen-
der Nabe. Bei einem kleinen Durchmesser wird das Antriebselement
Uber einen kundenseitigen Zwischenflansch mit dem Druckflansch
der Kupplung verschraubt. Als Lagerung flir das Antriebselement
eignen sich Kugellager, Nadellager oder Gleitlager, je nach Einbausi-
tuation und Einbauraum.

EAS®-compact® mit elastischer Wellenkupplung

EAS®-compact® mit spielfreier, drehelastischer und schwingungs-
dampfender Wellenkupplung zur Verbindung von zwei Wellen. Die
Kupplung gleicht axialen, radialen und winkligen Wellenversatz aus.
Im Vergleich zur EAS®-compact® mit Metallbalgkupplung ist sie im
engen Rahmen in Umfangsrichtung drehelastisch.

Im rechts stehenden Einbaubeispiel ist die EAS®-compact® lastic
spielfrei zwischen Motor und einer Kugelrollspindel aufgebaut. Das
Drehmoment wird bis zum Ausrasten spielfrei Ubertragen und fallt
nach Uberlast sofort ab. Der beriihrungsfreie Endschalter (Initiator)
gibt Signal zum Abschalten des Antriebs.

EAS®-compact® mit Metallbalgkupplung

EAS®-compact® mit drehsteifer elastischer Metallbalgkupplung zur
Verbindung von zwei Wellen. Die Kupplung gleicht axialen, radialen
und winkligen Wellenversatz aus. In Umfangsrichtung ist sie dreh-
steif.

Im Vergleich zur EAS®-compact® mit ROBA®-D Kupplung hat die
EAS®-compact® mit Metallbalgkupplung ein geringeres Massen-
tragheitsmoment.

Im rechts stehenden Einbaubeispiel ist die EAS®-compact® mit
Metallbalgkupplung zwischen Motor und einer Kugelrollenspindel
eingebaut. Das Drehmoment wird bis zum Ausrasten spielfrei liber-
tragen und fallt nach Uberlast sofort ab. Der beriihrungsfreie End-
schalter (Initiator) gibt Signal zum Abschalten des Antriebs.

Ihr zuverléssiger Partner

Bild 1

Bild 2

Bild 3

Bild 4
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Produktiibersicht

Sicherheitskupplungen/Uberlastkupplungen

EAS®-compact®/EAS®-NC/EAS®-smartic®

Formschlissige und absolut spielfreie Sicherheitskupplungen
EAS®-reverse

Reversierend wiedereinrastende Sicherheitskupplung
EAS®-Elementekupplung/EAS®-Elemente

Lasttrennende Absicherung von hohen Drehmomenten

EAS®-axial

Exakte Begrenzung von Zug- und Druckkréften
EAS®-Sp/EAS®-Sm/EAS®-Zr

Restmomentfrei trennende Sicherheitskupplungen mit Schaltfunktion
ROBA®-Rutschnaben

Lasthaltende, reibschlissige Sicherheitskupplungen
ROBA®-contitorque

Magnetische Dauerschlupfkupplungen

EAS®-HSC/EAS®-HSE

High-Speed-Sicherheitskupplungen fir Hochdrehzahlanwendungen

o U 0O U 0 U 0 O

Wellenkupplungen

smartflex®/primeflex®

Perfekte Prazisionskupplungen fir Servo- und Schrittmotoren
ROBA®-ES

Spielfrei und ddmpfend fur schwingungskritische Antriebe
ROBA®-DS/ROBA®-D

Spielfreie, drehsteife Ganzstahlkupplungen

ROBA®-DSM

Kostenglinstige Drehmoment-Messkupplungen

0O U 0 O

Elektromagnetische Bremsen/Kupplungen

ROBA-stop® Standard

Multifunktionale Allround-Sicherheitsbremsen

ROBA-stop®-M Motorbremsen

Robuste, kostenglinstige Motorbremsen

ROBA-stop®-S

Wasserdichte, robuste Monoblockbremsen
ROBAP®-duplostop® ROBA®-twinstop®/ ROBA-stop®-silenzio®
Doppelt sichere Aufzugsbremsen

ROBAP®-diskstop®

Kompakte, flisterleise Scheibenbremsen

ROBA®-topstop®

Bremssysteme fUr schwerkraftbelastete Achsen
ROBAP®-linearstop

Spielfreie Bremssysteme fiir Linearmotorachsen
ROBAP®-guidestop

Haltebremse flr Profilschienenfihrungen
ROBATIC®/ROBA®-quick/ROBA®-takt
Arbeitsstromkupplungen und -bremsen, Kupplungsbremsaggregate

O 0 0O U O

L R N

Gleichstromantriebe

1 tendo®-PM
Permanentmagneterregte Gleichstrommotoren
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‘- Stammhaus

Chr. Mayr GmbH + Co. KG

EichenstraBe 1, D-87665 Mauerstetten
Tel.: +49 83 41/8 04-0, Fax: +49 83 41/80 44 21
www.mayr.com, E-Mail: info@mayr.com

Service Deutschland/Osterreich

Baden-Wiirttemberg
Esslinger StraBe 7

70771 Leinfelden-Echterdingen
Tel.: 07 11/78 26 26 40

Fax: 07 11/78 26 26 39

Kamen
Herbert-Wehner-StraBe 2
59174 Kamen

Tel.: 023 07/24 26 79
Fax: 023 07/24 26 74

Niederlassungen

China

Mayr Zhangjiagang

Power Transmission Co., Ltd.
Fuxin Road No.7, Yangshe Town
215637 Zhangjiagang

Tel.: 0512/58 91-75 67

Fax: 05 12/58 91-75 66
info@mayr-ptc.cn

Singapur

Mayr Transmission (S) PTE Ltd.
No. 8 Boon Lay Way Unit 03-06,
TradeHub 21

Singapore 609964

Tel.: 00 65/65 60 12 30

Fax: 00 65/65 60 10 00
info@mayr.com.sg

Vertretungen

Australien

Drive Systems Pty Ltd.

12 Sommersby Court

Lysterfield, Victoria 3156
Australien

Tel.: 03/97 597100
dean.hansen@drivesystems.com.au

Polen

Wamex Sp. z 0.0.

ul. Pozaryskiego, 28
04-703 Warszawa

Tel.: 022/6 1590 80
Fax: 022/8 1561 80
wamex@wamex.com.pl

Weitere Vertretungen:

Belgien, Brasilien, Danemark, Finnland, Griechenland, Hongkong, Indonesien, Israel, Kanada, Kolumbien, Kroatien,
Luxemburg, Malaysia, Mexiko, Neuseeland, Norwegen, Philippinen, Portugal, Ruménien, Russland,

Bayern

IndustriestraBe 51
82194 Grobenzell

Tel.: 08142/50 19 80-7

Nord

Schiefer Brink 8
32699 Extertal

Tel.: 057 54/9 2077
Fax: 057 54/920 78

GroBbritannien

Mayr Transmissions Ltd.
Valley Road, Business Park
Keighley, BD21 4LZ

West Yorkshire

Tel.: 015 35/66 39 00

Fax: 0 15 35/66 32 61
sales@mayr.co.uk

Schweiz

Mayr Kupplungen AG
TobelackerstraBe 11

8212 Neuhausen am Rheinfall
Tel.: 052/6 74 08 70

Fax: 052/6 74 08 75
info@mayr.ch

Indien

National Engineering
Company (NENCO)
J-225, M.I.D.C.
Bhosari Pune 411026
Tel.: 020/27 13 00 29
Fax: 020/27 13 02 29
nenco@nenco.org

Siidkorea

Mayr Korea Co. Ltd.

15, Yeondeok-ro 9beon-gil
Seongsan-gu

51571 Changwon-si
Gyeongsangnam-do. Korea
Tel.: 055/2 62-40 24

Fax: 0 55/2 62-40 25
info@mayrkorea.com

O mayr

Ihr zuverlassiger Partner

Chemnitz

Bornaer StraBe 205
09114 Chemnitz

Tel.: 0371/47418 96
Fax: 03 71/4 74 18 95

Rhein-Main
Kreuzgrundweg 3a
36100 Petersberg

Tel.: 06 61/96 21 02 15

Frankreich

Mayr France S.A.S.
Z.A.L. du Minopole
Rue Nungesser et Coli
62160 Bully-Les-Mines
Tel.: 03.21.72.91.91
Fax: 03.21.29.71.77
contact@mayr.fr

USA

Mayr Corporation

10 Industrial Avenue
Mahwah

NJ 07430

Tel.: 201/4 45-72 10
Fax: 2 01/4 45-80 19
info@mayrcorp.com

Japan

MATSUI Corporation
4-7 Azabudai, 2-Chome,
Minatoku

Tokyo 106-8641

Tel.: 03/35 86-41 41
Fax: 03/32 24 24 07
info@matsui-corp.co.jp

Taiwan

German Tech Auto Co., Ltd.

No. 28, Fenggong Zhong Road,
Shengang Dist.,

Taichung City 429, Taiwan R.O.C.
Tel.: 04/25 15 05 66

Fax: 04/25 1524 13
abby@zfgta.com.tw

Schweden, Slowakei, Slowenien, Stidafrika, Spanien, Thailand, Ungarn

Die komplette Adresse lhrer zustéandigen Vertretung finden Sie unter www.mayr.com im Internet.

Franken

Unterer Markt 9
91217 Hersbruck
Tel.: 091 51/81 48 64
Fax: 091 51/81 62 45

Osterreich

Pummerinplatz 1, TIZ I, A27
4490 St. Florian, Osterreich
Tel.: 072 24/22081-12
Fax: 0 72 24/2 20 81 89

Italien

Mayr Italia S.r.l.
Viale Veneto, 3
35020 Saonara (PD)
Tel.: 0498/79 10 20
Fax: 0498/79 10 22
info@mayr-italia.it

Tiirkei

Representative Office Turkei
Kucukbakkalkoy Mah.
Brandium Residence R2

Blok D:254

34750 Atasehir - Istanbul, Turkei
Tel.: 02 16/2 32 20 44

Fax: 02 16/5 04 41 72
info@mayr.com.tr

Niederlande

Groneman BV

Amarilstraat 11

7554 TV Hengelo OV

Tel.: 074/2 55 11 40

Fax: 074/2 55 11 09
aandrijftechniek@groneman.nl

Tschechien

BMC - TECH s.r.o.
Hviezdoslavova 29 b
62700 Brno

Tel.: 05/45 22 60 47
Fax: 05/45 22 60 48
info@bmc-tech.cz
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